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Bombas de engranajes externa

Caracteristicas

1. La extensién de bombas de engranajes y motores esta disponible en 4 tamafios basicos de marco para caudales hasta 108
Ipm y presién hasta 250kgf/cm? (3500psi).

2. Alta resistencia cuerpo de aleacion de aluminio extrudido y moldeado a presion las tapas mecanizadas como la tolerancia
exacta, que garantizan una alta eficiencia volumétrica y mecanica y nivel bajo de ruido.

3. Junta térica de Viton y el anillo de respaldo aseguran una prueba de alta temperatura.
4. Disefio de rodamiento interno asegura una capacidad de presion alta.
5. Hacia la derecha, en sentido antihorario y revertir las rotaciones estan disponibles.

6. Para aplicaciones integrales, la bomba de engranajes puede montarse opcionalmente con seguridad de cartucho o levantar de
las valvulas de elevacion.

7. El divisor de flujo sincrono se puede montar en forma de multiples etapas como requisitos. La precisién sincrono puede
alcanzar el 95% y comparar que 70% de la vélvula dividiendo.

8. Si necesita servicios personalizados, por favor pdngase en contacto con nosotros de inmediato.
Nos gustaria encontrar un terreno comun con usted en la cantidad de la orden y de las tarifas de procesamiento después de
recibir los dibujos de producto.
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Bombas de engranajes externa

Informacion técnica

1. Los liquidos recomendados
Fluidos a base de petréleo. Para otros fluidos, por favor pongase en contacto con los distribuidores locales.

2. Recomendado viscosidad y temperatura
Circunstancia temperatura : -15~80°C (5~176°F)
Viscosidad : 12 ~ 800cSt
Viscosidad recomendada : 16 ~ 40cSt
Filtracion : succion lateral - 60um ; presion lateral - 10 + 25 um

3. Instalacién & drive
La instalacién y el empuje de las bombas deben evitar cargas radiales y axiales en el eje.
El acoplamiento debe ser capaz de compensar los errores de desalineacién eventuales y la alineacién del eje debe estar
dentro de 0.8mm (0.003") TIR.

4. Presion en la aspiracion
La presién absoluta mas baja permitida en el lado de aspiracién es 0.7kgf/cm®.

5. Otros
Si cualquier aplicacion de la siguiente, por favor pongase en contacto con los distribuidores locales:
La temperatura del fluido de trabajo esta por encima de 60°C (140°F).
Actitud de montaje es que no sea horizontal.
Cambiando la rotacién del eje, las piezas internas.
Materiales especiales para juntas, junta térica o cubiertas.
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Bombas de engranajes externa
& |
Indice

I BOMBA DE ENGRANAJES SIMPLE

. - Presion Presion Tipo de
Nimero Ol operacional maxima brida montaje
de Modelo
pagina q g ) SAE DIN European Jis
colrev kgf/om kgf/om = 2-tornillo  4-tomnillo  4-tornillo  4-tornillo
08 HGP-05A 0.35 ~1.13 210 250 3500
10 HGP-1A 0.5~78 210 ~ 170 250 3500 v v v
14 HGP-2AY 1~13 210 ~ 175 250 3500 v
18 HGP-3A 4 ~35 210 ~ 125 250 3500 v v v
22 HGP-3A2D 4~ 35 210 ~ 125 250 3500
24 HGP-3AI 4 ~35 240 ~ 155 280 3920 v v
26 HGP-3AS 4 ~19.2 210 250 3500 v
28 HGP-4A 20 ~ 60 250 ~ 140 300 4200 v
32 HGP-5A 22 ~90 250 ~ 160 300 4200 v v
36 HGP-5AI 22 ~90 280 ~ 170 330 4620 v v
38 HGP-1AU 0.5~78 210 ~ 170 250 3500
40 HGP-1.5A 0.8~8 300 ~ 210 350 4900
42 HGP-3.5AF11R 11 240 280 3920

I BOMBAS DE ENGRANAJES EN TANDEM

. Cilindrada Presion Presion Tipo de
Ndmero (individual ) operacional maxima brida montaje
de Modelo
pagina
o o . SAE DIN European JIS
celey safcm Raticm pst 2-tornillo 4-tornillo 4-tornillo 4-tornillo
46 HGP-11A 05~8 210 ~ 170 250 3500 v v v
48 HGP-22A 2~12 210 ~ 175 250 3500 v
50 HGP-33A 2 ~35 210 ~ 125 250 3500 v v v
54 HGP-55A 22 ~ 90 250 ~ 160 300 4200 v v
56 HGP-53A 4 ~90 250 ~ 120 300 4200 v v
58 HGP-55Al 22 ~90 280 ~ 150 300 4200 v
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| DIVISOR DE FLUJO SINCRONICO

Numero
de
pagina
60
60
60
62
62
66
66

70

70

Modelo

DFMN-102A-M

DFMN-102A-MR

DFMN-102A-MOR

DFM-302A-M

DFMN-302A-M

DFMN-302A-MR

DFMN-302A-MOR

DFM, DFMN-502A-M

DFM, DFMN-502A-MOR

Cilindrada
cc/rev kgf/cm®
2~78 210
2~78 210
2~78 210
4 ~35 210
4 ~ 35 210
4~35 210
4~35 210
40 ~ 90 210
40 ~ 90 210

Presion
maxima

psi

2940

2940

2940

2940

2940

2940

2940

2940

2940

Estaciones
2 3 4 5
v v v v
v v v v
v v v v
v v v v
v v v v
v v v v
v v v v
v v v v
v v v v

o
~

<N <« E¥ <« B8 «~« BN «~
<N <« E¥ <« B9 «~« B9 «~

I BOMBA DE ENGRANAJES CON VALVULA DE ALIVIO

Numero
de
pagina
72

74

76

|| DIMENSION DEL EJE / TAMANO ASPIRACION Y IMPULSION

Numero
de
pagina

13

17

21

31

35

59

Cilindrada Presion Presion
operacional maxima
Modelo
kgf/cm? kgf/cm? psi
PR1 210 ~ 175 250 3500
PR2 0.8~78 210 ~ 175 250 3500
PR3 210 ~ 125 250 3500

HGP-1A, HGP-11A

HGP-2AY, HGP-22A

Lista
modelo aplicable

HGP-3A, HGP-3A2D, HGP-3AIl, HGP-3AS, HGP-33A, HGP-53A

HGP-4A

HGP-5A, HGP-5Al, HGP-55A, HGP-53A

HGP-55AI

Tipo de

brida montaje

SAE DIN European JIS
2-tornillo 4-tornillo 4-tornillo 4-tornillo
v
v v V4
v v v
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-05A

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

Aspiracion © » Nombre de modelo

® » Montaje

© » Capacidad de entrega

Sentido de rotacion

o

© » Tipo de eje

R TEE

HGP-05A

F tipo de brida

L tipo de pie

03, 05, 08, 11

R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario

X eje recto

|| ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
. (r.p.m.)
Modelo c'(lglf:;??a operacional maxima
kgf/cm?) ( kgf/cm?) .

{ Rango Max. Min.
HGP-05A-03 0.35 210 250 1800 3500 800
HGP-05A-05 0.56 210 250 1800 3500 800
HGP-05A-08 0.85 210 250 1800 3500 800
HGP-05A-11 113 210 250 1800 3500 800

Tamano de orificio

(PT)

Aspiracion  Impulsion

1/8"

1/8"

1/4"

1/4"

Peso
(kg)
1/8" 0.40
1/8" 0.42
1/4" 0.43
1/4" 0.44

08 HGP-05A
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| DIMENSION

Rotacion CW /

Sentido de las agujas del reloj

-

= 6

49
T

: 4

= =>

Aspiracion

|| CARTAS DE DESCOMPOSICION

(Unidad : mm)

22.35 A
B
- 10.25i
|_\ Eje recto 7
32
©
s ) 1 =
g | N
o = 8 @ 3
(] N~ —1
29 J
@ 8 -
3 —
| =
o
o ]
|
Impulsién Modelo A B
HGP-05A-03 52 25
HGP-05A-05 54 26
HGP-05A-08 56 27
HGP-05A-11 58 28

0000 B000

Descripciones de
los componentes

Tornillo

Anilloen C

Retén del eje
Cubierta frontal
Junta térica
Sello [6bulo bush
Cojinete en Ocho

Engranaje conductor

- -
N =y

Descripciones de
los componentes

Engranaje conducido

Cojinete en Ocho

Cubierta

Junta térica

Sello lI6bulo bush

Cubierta trasera

Tuerca

CTD

Q
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-1A

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

Impulsion |HGP-1A|-|1|| 08||£| -/ X1| -[ 4BDA| -| N1|
© ©e00 6 0
Aspiracion @ » Nombre de modelo HGP-1A
® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 05,08, 1, 2, 26,3,4,5,6,8
@ > Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
M motores hidraulicos *
© » Tipode eje* X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ » Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BDA  DIN 4-tornillo (tipo A)
4BDB  DIN 4-tornillo (tipoB)
4BE Europeo 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F2)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)

© > Aspiraciony Impulsion” b prp1_p)  N:NPT(N1~N2)  Us UNF(U1-U2)

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 13.
* Por favor, contacto con los distribuidores locales para obtener la especificacion de motores hidraulicos.

STEED
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[ | ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
- I 1 (r.p.m.)
Modelo C'(I 222?3 operacional maxima F(’c:s;)
kgf/cm?) ( kgf/cm?) . c
( Rango Max. Min.
HGP-1A-05 0.5 210 250 1800 4500 1000 1.0
HGP-1A-08 0.8 210 250 1800 4500 1000 1.0
HGP-1A-1 1 210 250 1800 4500 1000 1.0
HGP-1A-2 2 210 250 1800 4500 600 1.05
HGP-1A-26 2.6 210 250 1800 4500 600 1.15
HGP-1A-3 3 210 250 1800 4500 600 1.15
HGP-1A-4 4 210 250 1800 4000 600 118
HGP-1A-5 5 210 250 1800 3200 600 1.2
HGP-1A-6 6 210 250 1800 3200 600 1.3
HGP-1A-8 7.8 170 210 1800 3200 600 1.4
*HGP-1A-05 y HGP-1A-26 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticion.
[ | DIMENSION ( Unidad : mm )
» HGP-1A-2B
) Rotacion CW/ .
Sentido de las agujas del reloj . Modelo A B -c 3 D 5
Aspiraciéon  Impulsién
103.5 o8 hos , .
82.55 3 HGP-1A-08 67.5 32.5 PT 3/8 PT 3/8
4 2-PT 3/8"
I HGP-1A-1 69.5 33.5 PT 3/8" PT 3/8"
9 ] HGP-1A-2 72 34.8 PT 3/8" PT 3/8"
2 i
| ¢ A / %] HGP-1A-3 775 375 PT3/8"  PT3/8"
—; — 3 | g3 3 IHIE HGP-1A-4 795 385 PT3/8" PT3/8"
— © Q] - 1|2
- | HGP-1A-5 83.5 40.5 PT 3/8" PT 3/8"

+0
0.02

912 -
>

Impulsién / HGP-1A-8 93.5 45.5 PT 1/2" PT 3/8"
D

] favor envienos un correo electrénico para obtener mas

=3 informacion.

Aspiracion  Impulsion

/@ [ HGP-1A-6 87.5 42,5 PT 3/8" PT 3/8"
N
6 * Si usted quiere pedir HGP-1A-05 o HGP-1A-26, por

> HGP-1A-4BD Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj
Modelo A _C ) - i
A 68 Aspiracion  Impulsion
B 56 HGP-1A-08 67.5 3215 PT 3/8" PT 3/8"
o8 3 - ea 8-o7 HGP-1A-1 69.5 335 PT3/8"  PT3/8"
3.8 e<
o HGP-1A-2 72 34.8 PT 3/8" PT 3/8"
— & & S
Q) & HGP-1A-3 775 37.5 PT 3/8" PT 3/8"
1 O O HGP-1A-4 79.5 38.5 PT 3/8" PT 3/8"
_ | o - HGP-1A-5 82,5 405  PT3/8" PT 3/8"
m - [ R _— — = @ ©
B NN HGP-1A-6 87.5 42.5 PT 3/8" PT 3/8"
O HGP-1A-8 93.5 45.5 PT 172" PT 3/8"
% \ @ ‘ 2 * Si usted quiere pedir HGP-1A-05 o HGP-1A-26, por
| - 1 X favor envienos un correo electronico para obtener mas
X _ +0 informacién.
Aspiracion => => Tfpo A= 025'10-0 %
C Aspiracion Impulsién Tipo B = @30 ‘oos
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw HGP-1A 11
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

» HGP-1A-4BE N
Rotacion CW /

Sentido de las agujas del reloj

Modelo A 'C ” - ”
80 A ‘ Aspiracion Impulsién
64
40 4-07 3288 B HGP-1A-08 755 32,5  PT3/8"  PT3/8"
f()/r 1@5\ — HGP-1A-1 77.5 33.5 PT 3/8 PT 3/8
1 HGP-1A-2 80.1 34.8 PT 3/8" PT 3/8"
e Y| I
L &J/«i 25 a’jt HGP-1A-3 855 375  PT3/8"  PT3/8"
o .
< o —| |_ 8| @ HGP-1A-4 87.5 38.5 PT 3/8" PT 3/8"
| <t
J : |— 3 HGP-1A-5 91.5 40.5 PT 3/8" PT 3/8"
7%@ @ ] '~ i HGP-1A-6 955 425 PT3/8" PT3/8"
s 1\
\O\;_ﬁ)) 1 HGP-1A-8 101.5 45.5 PT 172" PT 3/8"
=> => 15 \7'”“9“'3“"” * Si usted quiere pedir HGP-1A-05 o HGP-1A-26, por
e L D favor envienos un correo electrénico para obtener mas
Aspiracién  Impulsién . L
informacién.
|| CARTAS DE DESCOMPOSICION

Descripciones de

No. de Descripciones de

item los componentes e item los componentes sl
n Tornillo 4 a Engranaje conducido 1
a Anilloen C 1 m Cubierta 1
a Retén del eje 1 m Cojinete en Ocho 1
n Cubierta frontal 1 @ Sello I6bulo bush 1
a Junta térica 1 m Junta térica 1
a Sello I6bulo bush 1 m Cubierta trasera 1
Cojinete en Ocho 1 Tuerca 4
8 ] Engranaje conductor 1
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|| DIMENSION ADICIONAL (Unidad : mm )

» Dimensién del eje

28 Chaveta de 28 Chaveta de 36 Chaveta de
disco disco disco
| 25 4716 - 25 3.175*19 - 25 313
X1 28 ho x2 2 W |xs 28
2 =
B o B ~ B o o
o o ol «
3 5 3 5 3 al =
12 12.7 10
o8 20 27.7 o8
— L 1440 95 o
25 18 24_ 8
" = . ]
Y1 2 & y2 28 z z1 © \F
1
\__ M7 P1.0
|| 9T * 20/40DP * 30° || 15T * 20/40DP * 30° — Cénico 1:8
3 3 :
oT 15T 38 1:8
» Tamano de aspiraciéon y impulsiéon
Tipo de brida
Aspiracion Impulsion
Cédigo
A B Cc a b c
F1 30 14.50 M6 30 14.50 M6
F2 35 14.50 M6 85 14.50 M6
PF (G, BSPP) PT (BSPT)
Aspiracion  Impulsion Aspiracion  Impulsion
Codigo Codigo M;.) dell;l)
A a A o aplicable
G1 G 3/8" G 3/8" P1 3/8" PT 3/8" PT 1A-08 ~ 6
G2 G1/2" G 3/8" P2 1/2" PT 3/8" PT 1A-8
=
g - E} NPT
L Aspiracion  Impulsion Modelo
G A A aplicable
N1 3/8" NPT 3/8" NPT 1A-08 ~ 6
N2 1/2" NPT 3/8" NPT 1A-8
UNF
Aspiracion Impulsion
. Cédigo
c (] ) A a
< 4
U1 9/16"-18UNF 9/16"-18UNF
U2 3/4"-16UNF 9/16"-18UNF

WQ STEED
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-2AY

E . p.
®
| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO
mpuision -@@@-IWH -[4BJ] - [N2]
(1] e 6 0 é (!3 $
Aspiracion @ » Nombre de modelo HGP-2AY Estandar
HGP-2A Antiguo estandar
® > Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 1,2,25,3,4,5,6,8,9,11,12, 13
@O » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario

. . W: eje de la espiga X: eje recto
Tipo d * . . e B
© > Tipodeeje Y: eje estriado Z: gje conico
@ * Tipo de brida montaje 4BJ JIS 4-tornillo

F: tipo de brida(F1) G: PF, G, BSPP(G1~G2)

© > Aspiraciony Impulsion” o, pripy_po) N: NPT(N1-N2)

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 17.
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I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presién Velocidad Peso
Modelo Ci(li':ﬂ:??a operacioznal méximza (rem) (o)

(kgt/cm’) (kgt/cm’) Rango Max. Min. HGP-2AY  HGP-2A
HGP-2AY-1 1 210 250 1800 5000 1000 1.60 1.65
HGP-2AY-2 2 210 250 1800 5000 1000 1.64 1.69
HGP-2AY-25 2.5 210 250 1800 5000 850 1.65 1.70
HGP-2AY-3 3 210 250 1800 5000 850 1.65 1.70
HGP-2AY-4 4 210 250 1800 4500 800 1.66 1.71
HGP-2AY-5 5 210 250 1800 3500 700 1.66 1.71
HGP-2AY-6 6 210 250 1800 3500 700 1.67 1.72
HGP-2AY-8 7.5 210 250 1800 3000 600 1.69 1.74
HGP-2AY-9 9 210 250 1800 2500 550 1.69 1.74
HGP-2AY-11 10.5 210 250 1800 2000 500 1.69 1.74
HGP-2AY-12 12 175 210 1800 2000 500 1.71 1.76
HGP-2AY-13 13 175 210 1800 2000 500 1.67 1.72

* HGP-2AY-1, HGP-2AY-25, HGP-2AY-5 y HGP-2AY-13 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticion.

| DIMENSION ( Unidad : mm)
» HGP-2AY Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
97 [91] 33.8
43.7 4-088 102
10 80
7 a8 8 63.5
— g N —
] D o H
A L B E =] s
E s o f 8 B &y B o /ﬁé
&P = =P © ] <>/
%
4
Aspiracién 1 Impulsiéon

y

[ =——p o145

Aspiracién  Impulsion

2 o
\i 145 S @
< J

8-M6 P1.0
» HGP-2A-F-X-4BJ Rotaciéon CW /
Sentido de las agujas del reloj
102.5 29.85
43.7 102
9, 80
© 10 o i
//\ - 3 4-08.8 63.5
3
I o S
- 3 A\
| 5 © o H
[ “ oy | / \ i [
o D\ =17 43 B (@ )V H — SO
f i B\ H
b > - :@ 1 @/: — o
XTL Aspiracién
% o145 => => Impulsion
8-M6 P1.0 e P 014.5
Aspiracion Impulsién
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw HGP-2AY 15
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| DIMENSION ( Unidad : mm)
» HGP-2A-F-W-4BJ Rotacién CW /

Sentido de las agujas del reloj

102.5

102
43.7 80

¥ 4-09
V 10 63.5
3.8

] ; o)

ol 5(@@
] Ho 5@5

6.8

0
0.05

13.5
63.5

I\

T
12.7
50.8

o )
[

N 8- M6 P1.0 — —

Aspiracion Impulsién

'] CARTAS DE DESCOMPOSICION

» HGP-2AY

» HGP-2A

No. de Descripciones de
X CTD
item los componentes

-

Engranaje conductor

=

Engranaje conducido

(6 ]
(7]

E,ng;i:tsg:::t:: CTD a Cojinete en Ocho 1
Anilloen C 1 a Junta térica 1
Retén del eje 1 Anillo de apoyo 1
Cubierta 1 m Cubierta trasera 1
Sello I6bulo bush 1 @ Arandela perno 4
Cojinete en Ocho 1 m Tornillo 4

STEED
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|| DIMENSION ADICIONAL (Unidad : mm )

» Dimensién del eje

33.8 35 35.50 Chaveta de M
| 0 Chaveta de | | disco
; 313
25%0 32 12 ",
5 ] 1O
@ | |o
X1 Y1 3 z1 w1 [
g‘“; \ \_M8 P1.25
L 3| 2% - 12T * 16/32DP * 30° - Cénico 1:8
NS) 38 | [11 |
4l 38 5l 5 3.8 3.8 19.7 o e
12.5 12T 1:8 eje de la espiga
» Tamaio de aspiracion y impulsion
Tipo de brida
Aspiracion Impulsién
Cadigo
B C a b c
F1 35 14.5 M6 35 14.5 M6
PF (G, BSPP) PT (BSPT) NPT
Aspiracion  Impulsion Aspiracion  Impulsion Aspiracion  Impulsion
Caédigo Cadigo Cadigo
a a a
G1 G 3/8" G 3/8" P1 3/8" PT 3/8" PT N1 3/8" NPT 3/8" NPT
G2 G1/2" G1/2" P2 1/2" PT 1/2" PT N2 1/2" NPT 1/2" NPT
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-3A

Deh » & ¢

il

] — s
) s L
| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO
Impulsion | HGP-3A |-|j?_||13||§|-|x1| -[2B] - [F1]
© ©600 6 0 o
Aspiracién © » Nombre de modelo HGP-3A
® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 4,6,8, 11,13, 14,17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35
O » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
M motores hidraulicos *
© > Tipode eje * X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo
4BE Europeo 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1~G2)

© > Aspiraciény Impulsion”™ b prp1_po)  N:NPT(N1-N2)  U: UNF(U1-U2)

* La dimensioén de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 21.
* Por favor, contacto con los distribuidores locales para obtener la especificacion de motores hidraulicos.
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| ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
. I 1 (r.p.m.)
Modelo C'(I Lr;ﬂ:??a operacional maxima F(’:s?
( kgf/cm?) (kgf/cm®) . J
Rango Max. Min.
HGP-3A-4 4 210 250 1800 4000 700 2.29
HGP-3A-6 6 210 250 1800 4000 700 2.37
HGP-3A-8 8.4 210 250 1800 3500 700 2.45
HGP-3A-11 1 210 250 1800 3000 600 2.60
HGP-3A-13 13 210 250 1800 3000 600 2.70
HGP-3A-14 14.3 210 250 1800 3000 500 2.76
HGP-3A-17 16.5 210 250 1800 3000 500 2.87
HGP-3A-19 19.2 210 250 1800 3000 500 2.99
HGP-3A-23 23 210 250 1800 3000 500 3.19
HGP-3A-25 25 175 210 1800 2800 500 3.24
HGP-3A-28 28 175 210 1800 2500 500 3.35
HGP-3A-30 30 175 210 1800 2500 500 3.45
HGP-3A-33 33 140 175 1200 2500 500 3.60
HGP-3A-35 35 125 140 1200 2500 500 3.71
| DIMENSION (Unidad : mm )
Rotacion CW /
> HGP-3A-F-X-2B Sentido de las aguijas del reloj
/\
127 35 A
106.4 65 B
1|19 S
K N -
+HE = e o Tl
& i e
] o8 [ @]
80 E 28.5 ‘ 23
‘ 89 8
> >
Aspiracién  Impulsién Modelo A B Modelo A B
» HGP-3A-F-X-4BD HGP-3A-4-4BD 101 435 HGP-3A-4-2B 101 485
. Rotacion CW / ) HGP-3A-6-4BD 105 45 HGP-3A-6-2B 105 50
Sentido de las agujas del reloj N | HGP-3A-8-4BD 109 465  HGP-3A-8-2B 109 515
2 7.2 B HGP-3A-11-4BD 118 49 HGP-3A-11-2B 113 54
- HGP-3A-13-4BD 117 51 HGP-3A-13-2B 117 56
1,19 N HGP-3A-14-4BD 119 52 HGP-3A-14-2B 119 57
8 .‘ | ¢ HGP-3A-17-4BD 123 54 HGP-3A-17-2B 123 59
é HGP-3A-19-4BD 127 56 HGP-3A-19-2B 127 61
? ¢ HGP-3A-23-4BD 134 60 HGP-3A-23-2B 134 65
L] r HGP-3A-25-4BD 137 61 HGP-3A-25-2B 137 66
3 HGP-3A-28-4BD 141 63 HGP-3A-28-2B 141 68
& o 23| | 27.8
\O \JJ 5 HGP-3A-30-4BD 145 65 HGP-3A-30-2B 145 70
- ‘ 81 s | HGP-3A-33-4BD 150 68 HGP-3A-33-2B 150 73
|=> |=> HGP-3A-35-4BD 154 70 HGP-3A-35-2B 154 75
Aspiracién Impulsién
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw HGP-3A 19
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| DIMENSION ( Unidad : mm)
» HGP-3A-F-X-4BE

Rotaciéon CW / D b =
Sentido de las agujas del reloj HGP-3A-4-4BE 101 46.5

/71__4\\ ‘ 4-09 ‘35 - 5 £ | HGP-3A-6-4BE 105 48
‘ ‘ & HGP-3A-8-4BE 109 49.5

8 . 12 HGP-3A-11-4BE 113 52

i E:I 5 HGP-3A-13-4BE 117 54

7 HGP-3A-14-4BE 119 55

) HGP-3A-17-4BE 123 57

" 1 @ HGP-3A-19-4BE 127 59

8 g:l HGP-3A-23-4BE 134 63

Ar; 31 HGP-3A-25-4BE 137 64

g HGP-3A-28-4BE 141 66

= s | 2 | HGP-3A-30-4BE 145 68

= = HGP-3A-33-4BE 150 71

Aspiracio | Isi6
spiracion mpuision HGP-3A-35-4BE 154 73

|| CARTAS DE DESCOMPOSICION

o
<

18
17
15
N_o. de Descripciones de cTD N_o. de Descripciones de cTD
item los componentes item los componentes
n Anillo en C 1 m Cojinete en Ocho
a Retén del eje 1 m Pasador de blogueo
a Cubierta frontal 1 Cubierta 1
u Junta térica 1 Junta térica 1
a Anillo de apoyo 1 m Anillo de apoyo
a Sello I6bulo bush 1 G Sello I6bulo bush 1
Cojinete en Ocho 1 @ Cubierta trasera 1
B Engranaje conductor 1 Arandela perno 4
a Engranaje conducido 1 @ Tornillo 4

HGP-3A
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|| DIMENSION ADICIONAL (Unidad : mm )

» Dimensién del eje

35 35 35 38.5
— Chaveta de — C_haveta de — Chaveta de I Chaveta d
28.5 __disco 28.5 disco 28.5 | disco 31 ﬁ
419 5122 6722 4.76*22
%g ‘33‘7 ) =
X1 < X2 *° g X3 8 X4 5 3
+$) »g ‘g +g)
— 0 - ~ ] S} T o
l6.5] 5 6.5 S 6.5 6.5 S
15.85 17.46 18 19.05
37.5 30.5 35 36
| 31 C_haveta de | | -
g'*szczio 24 28.5 29.5
D§ £ Jtol
Xs 2 o8 | = Je [y = a5 |vya = R
Q] ~ T
| || \__ 9T * 16/32DP * 30° || \_10T * 16/32DP * 30° || \_11T * 16/32DP * 30°
20 9T 10T 1T
35.1 Chaveta de 375 Chaveta de 38 33
| disco | disco — —
12 315 4*16 18 14
1 12 [——‘ [——‘
™~ f o 9 f
79 4B ] g| z2 & =l=r 3 va 38 | EE I | :
T N zess S N e N o
M12 P1.5 M12 P1.5 12T * 20° 15T * 30°
i Conico 1:5 1 Conico 1:8 | | | |
38 | 1930 38 21.70 38 * HGP-3AS sélo
1:5 1:8 12T 15T
» Tamano de aspiracién y impulsion
. i3 & s Tipo de brida UNF
1] N — . LY Aspi . .. . .. .
piracion Impulsion Aspiracion Impulsién
@;\ ,@\ Cadigo Cédigo
/ A B (o3 a b c R A a
8 (1
F1 40 18.5 M6 35 14.5 M6 < | U1 11/16"-12UNF  7/8"-14UNF
F2 40 18.5 M8 30 14.5 M6 - u2 15/16"-12UNF 1 1/16"-12UNF
F3 40 18.5 M8 40 14.5 M8
~ é ¢7 Tipo de brida
Aspiracion Impulsién
Cadigo
35 D) A B C D a b c d
@ e F4 17.48 38.1 5/16"-18UNC 14.5 17.48 38.1 5/16"-18UNC 14.5
E F5 22.23 47.63 3/8"-16UNC 18.5 17.48 3841 5/16"-18UNC 14.5
j\
F F6 26.2 52.4 3/8"-16UNC 24 22.23 47.63 3/8"-16UNC 18.5
A * UNC : Unified Coarse Thread
C
PF (G, BSPP) PT (BSPT)
Aspiracion  Impulsion Aspiracion  Impulsion
Codigo Cédigo ol
A a A a aplicable
G1 G 3/4" G1/2" P1 3/4" PT 1/2" PT 3A-4 ~ 23
G2 G1" G 3/4" P2 1" PT 3/4" PT 3A-25 ~ 35
T < )
< NPT
- ' e Aspiracion  Impulsion Modelo
Cédigo a aplicable
N1 3/4" NPT 1/2" NPT 3A-4 ~ 23
N2 1" NPT 3/4" NPT 3A-25 ~ 35
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-3A2D

| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO

Impulsion -@“ls ||E|-|Y|4|-|N|1|
(1] ® 6 0 (5] 06

Aspiracién © » Nombre de modelo HGP-3A2D
©® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 4,6, 8, 11, 13, 14, 17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35
@ > Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
© » Tipodeeje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico

F: tipo de brida(F1~F6)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)

O > AspiracionyImpulsion” b prp1_pp)  N:NPT(N1-N2) U UNF(U1-U2)

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 21.

STEED
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I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
1R (r.p.m.)
Modelo C|(I L':ﬂ:ada operacional maxima Peso
v) kgf/cm?) (Kkgf/cm?) (kg)
tke < Rango Max. Min.
HGP-3A2D-4 4 210 250 1800 4000 700 2.09
HGP-3A2D-6 6 210 250 1800 4000 700 217
HGP-3A2D-8 8.4 210 250 1800 3500 700 2.25
HGP-3A2D-11 11 210 250 1800 3000 600 2.40
HGP-3A2D-13 13 210 250 1800 3000 600 2.50
HGP-3A2D-14 14.3 210 250 1800 3000 500 2.56
HGP-3A2D-17 16.5 210 250 1800 3000 500 2.67
HGP-3A2D-19 19.2 210 250 1800 3000 500 2.79
HGP-3A2D-23 23 210 250 1800 3000 500 2.99
HGP-3A2D-25 25 175 210 1800 2800 500 3.04
HGP-3A2D-28 28 175 210 1800 2500 500 3.15
HGP-3A2D-30 30 175 210 1800 2500 500 3.25
HGP-3A2D-33 33 140 175 1200 2500 500 3.40
HGP-3A2D-35 35 125 140 1200 2500 500 3.51
| DIMENSION ( Unidad : mm )
» HGP-3A2D
Modelo A B
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj HGP-3A2D-4 95.9 42.7
HGP-3A2D-6 98.9 44.2
A 88.6
B 80 HGP-3A2D-8 101.9 45.7
18.2 . 60 . HGP-3A2D-11 106.9 48.2
| >_oi05  HGP-3A2D-13 110.9 50.2
. HGP-3A2D-14 112.9 51.2
1 % - HGP-3A2D-17 1169  53.2
@ ¢l 8 3 HGP-3A2D-19 120.9 55.2
HGP-3A2D-23 127.9 58.7
HGP-3A2D-25 130.9 60.2
HGP-3A2D-28 134.9 62.2

HGP-3A2D-30 138.9 64.2
Aspiracion Impulsién
HGP-3A2D-33 144.9 67.2

HGP-3A2D-35 148.9 69.2

WQ STEED
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-3AI

| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO

T - .
o e 6 0

(5] (6] 7]
Aspiracion © » Nombre de modelo HGP-3AI

® > Montaje F tipo de brida

L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 4,6, 8, 11, 13, 14, 17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35
@ » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj

L sentido de antihorario
© » Tipodeeje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1~G2)

@ > Aspiracién y Impulsién P: PT(P1~P2) N: NPT(N1~N2) U: UNF(U1~U2)

* La dimension de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 21.
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I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
1R (r.p.m.)
Modelo C|(I L':ﬂ:?a operacional maxima Tis?
kgf/cm?) ( kgf/cm?) . e
¢ Rango Max. Min.
HGP-3Al-4 4 240 280 1800 4000 700 3.79
HGP-3AI-6 6 240 280 1800 4000 700 3.87
HGP-3AI-8 8.4 240 280 1800 3500 700 3.95
HGP-3AIl-11 1 240 280 1800 3000 600 410
HGP-3AI-13 13 240 280 1800 3000 600 4.20
HGP-3AIl-14 14.3 240 280 1800 3000 500 4.26
HGP-3AI-17 16.5 240 280 1800 3000 500 4.37
HGP-3AI-19 19.2 240 280 1800 3000 500 4.49
HGP-3AI-23 23 240 280 1800 3000 500 4.69
HGP-3AI-25 25 205 240 1800 2800 500 4.74
HGP-3AI-28 28 205 240 1800 2500 500 4.85
HGP-3AI-30 30 205 240 1800 2500 500 4.95
HGP-3AI-33 33 170 205 1200 2500 500 5.10
HGP-3AI-35 35 155 170 1200 2500 500 5.21
| DIMENSION ( Unidad : mm )
» HGP-3AIl-2B Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
35 A
127 6.5_, B
106.4 ‘ 13.25
| R 1 19 ’7_ ;
= = o o - :
e |f— ¢ IS s 1
- - Q -
B ] N~~~
| ‘ | f
80 E 28.5
89 )
[—p
Aspiracion  Impulsion
Modelo A B Modelo A B
» HGP-3AI-4BD
L HGP-3Al-4-4BD 101 43.5 HGP-3Al-4-2B 101 48.5
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj HGP-3Al-6-4BD 105 45 HGP-3AI-6-2B 105 50
79 A HGP-3Al-8-4BD 109 46.5 HGP-3Al-8-2B 109 51.5
7.2 B HGP-3AI-11-4BD 113 49 HGP-3AI-11-2B 118 54
] HGP-3AI-13-4BD 117 51 HGP-3AI-13-2B 117 56
. 19 o HGP-3AI-14-4BD 119 52 HGP-3AI-14-2B 19 57
CJOC‘ 1 HGP-3AI-17-4BD 123 54 HGP-3Al-17-2B 123 59
? 8 HGP-3AI-19-4BD 127 56 HGP-3Al-19-2B 127 61
L f HGP-3Al-23-4BD 134 60 HGP-3Al-23-2B 134 65
‘ o ‘ié HGP-3Al-25-4BD 137 61 HGP-3Al-25-2B 137 66
& S, \
t @ — HGP-3AI-28-4BD 141 63 HGP-3AI-28-2B 141 68
“L" 8 J&* HGP-3AI-30-4BD 145 65 HGP-3AI-30-2B 145 70
= == HGP-3AI-33-4BD 150 68 HGP-3AI-33-2B 150 73
Aspiracion Impulsién
HGP-3Al-35-4BD 154 70 HGP-3Al-35-2B 154 5
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-3AS

| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO

T - - -
o e 6 o 5] (6 7

Aspiracion © » Nombre de modelo HGP-3AS
® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 4,6,8,11,13, 14,17, 19
@ > Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
© » Tipodeeje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 4BJ JIS 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1~G2)

@ > AspiracionyImpulsion® b oot b0l NG NPT(NI-N2) Ut UNF(UT~U2)

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 21.
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I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
1R (r.p.m.)
Modelo C|(I L':ﬂ:?a operacional maxima Tis?
kgf/cm?) ( kgf/cm?) . e
¢ Rango Max. Min.
HGP-3AS-4 4 210 250 1800 4000 700 1.77
HGP-3AS-6 6 210 250 1800 4000 700 1.85
HGP-3AS-8 8.4 210 250 1800 3500 700 1.93
HGP-3AS-11 11 210 250 1800 3000 600 2.08
HGP-3AS-13 13 210 250 1800 3000 600 218
HGP-3AS-14 14.3 210 250 1800 3000 500 2.30
HGP-3AS-17 16.5 210 250 1800 3000 500 2.41
HGP-3AS-19 19.2 210 250 1800 3000 500 2.53
| DIMENSION ( Unidad : mm)
> HGP-3AS Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
A
B 80 Modelo A B
= 11 655 HGP-3AS-4 101 48.5
33 .
Z ] [] HGP-3AS-6 105 50
] HGP-3AS-8 109 51.5
A
— 7 PO I ] — 7 I HGP-3AS-11 113 54
o i S - |- A 2| T HGP-3AS-13 117 56
. H H H ° — - HGP-3AS-14 119 57
@) S/ =
==_// ™ HGP-3AS-17 123 59
(O HGP-3AS-19 127 61
y,
102.5
—
Aspiracién Impulsién
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-4A

.

«

\ Q't.

| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO

Impulsién |HGP-4A|-|£||23||E|-|Y1|-|2BB|-|N1|
© ©060 06 o0 o
Aspiracion © » Nombre de modelo HGP-4A
® > Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 20, 23, 25, 28, 32, 36, 40, 45, 50, 56, 60
@ » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
© » Tipodeeje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 2BA SAE 2-tornillo (tipo A)

2BB SAE 2-tornillo (tipo B)

F: tipo de brida(F1~F2)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)

@ > Aspiracion y Impulsion P: PT(P1~P2) N: NPT(N1~N2)

* La dimension de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 31.
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I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
R (r.p.m.)
Modelo C'(I L'lﬂ:??a operacional maxima 'T(:gs?
(kgt/om) (kgt/cm”) Hay carga Sin carga
HGP-4A-20 20 250 300 600 3000 41
HGP-4A-23 22.5 250 300 600 3000 4.6
HGP-4A-25 25 250 300 600 3000 51
HGP-4A-28 28 250 300 600 3000 5.7
HGP-4A-32 31.5 250 300 600 3000 6.4
HGP-4A-36 35.5 210 250 600 3000 741
HGP-4A-40 40 210 250 600 3000 8.0
HGP-4A-45 45 210 250 600 2600 8.8
HGP-4A-50 50 175 210 600 2500 9.7
HGP-4A-55 55 175 210 600 2400 10.7
HGP-4A-60 60 140 175 600 2000 11.8
| DIMENSION ( Unidad : mm )
» HGP-4A-2B
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
Tipo A = 146+0.3 Modelo A B
Tipo B = 106.4+0.3 _ 1705
m o HGP-4A-20 1084  135.9
. ] HGP-4A-23 110.9 138
- % [ | T :| HGP-4A-25 113.3 140.8
S o — fe) 8 HGP-4A-28 116.3 143.8
S S | == . / S HGP-4A-32  119.8  147.2
<o &2)
22 _/ HGP-4A-36 123.7 151.2
- N O 9 :l HGP-4A-40 128.2 155.6
o HGP-4A-45 133.1 160.6
6.4:0.4 A HGP-4A-50 138 165.5
Aspiracion  Impulsion ° 168 HGP-4A-55 1434  170.9
HGP-4A-60 148.4 175.9
» HGP-4A (rear ports, customized)
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
Q 48
1705 B A -
e 57 ISTA"UDIDSPQr PF 1”5%330&
.8 36
© —
g = -
5| —HE==—1
] — o
< B
g
: f
] @ ©
6.4:0.4 —
B 16.8 26 | 32

Aspiracién Impulsién

* Si necesita servicios personalizados, por favor contacten los distribuidores locales para obtener la informacion adicional.
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CARTAS DE DESCOMPOSICION

No. de
item

O0O0OBOO0B0OMB

Descripciones de
los componentes

Anilloen C

Retén del eje
Cubierta frontal
Junta térica

Anillo de apoyo
Cojinete en Ocho
Chaveta de disco
Engranaje conductor

Engranaje conducido

-
=

Descripciones de
los componentes

Cojinete en Ocho
Junta térica

Anillo de apoyo
Pasador de bloqueo
Cubierta

Cubierta trasera
Arandela perno

Tornillo

CTD

30

HGP-4A
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|| DIMENSION ADICIONAL

» Dimension del eje

(Unidad : mm)

6.35*30 6.35*30
. 36 36
— aﬂ 6.35 ‘003 —2 %HM
X T o = o o B 8 R
X1 - & X2 +—-—~- & Yi. —f——— 1~ ol = Y2 -4 «
Q <r \ 13T * 16/32DP * 30° \ 15T * 16/32DP * 30°
o &
8 Q
22,22 25.4 13T 15T
Chaveta de
47 disco
32.5 419
- 24 ~
Z ﬁl
| | \__Mi14 P15
6.4 Coénico 1:8
1:8
» Tamaio de aspiracion y impulsion
1 é @7 Tipo de brida
Aspiracion Impulsion
3 T Cédigo
o o B, B (o] D a b c d
E F1 26.2 52.4 M10 25 22.2 47.6 M10 18.5
ﬁ F2 30.2 58.7 M10 30 26.2 52.4 M10 25
A @)
C(c)
PF (G, BSPP) PT (BSPT)
Aspiracion  Impulsion Aspiracion  Impulsion
Codigo Cédigo iletelle
a o aplicable
G1 G1" G 3/4" P1 1" PT 3/4" PT 4A-20 ~ 36
G2 G11/4" G1" P2 11/4" PT 1" PT 4A-40 ~ 70
<
NPT
‘ Aspiracion  Impulsion
Cadigo Mgdelo
A aplicable
N1 1" NPT 3/4" NPT 4A-20 ~ 36
N2 11/4" NPT 1" NPT 4A-40 ~ 70
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-5A

%
]
®
| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO
Impulsién | HGP-5A |- |F||80||R|-|21|-|4BD |- |F6 |
I I I I I
(1) e 6 0 (5] (6 (7]
© » Nombre de modelo HGP-5A
Aspiracion . .
® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 22, 26, 33, 44, 50, 55, 63, 70, 75, 80, 90
@ » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
M motores hidraulicos *
© » Tipode eje* X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ » Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1)
P: PT(P1)  N:NPT(N1)  U: UNF(U1~U2)

* La dimension de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 35.
* Por favor, contacto con los distribuidores locales para obtener la especificacion de motores hidraulicos.

I ESPECIFICACION MODELO

@ > Aspiracién y Impulsion*

is is Velocidad
Modelo Ci(l ':lf’r:??a opF;::scli(c,)rr‘\al :1':)::; i F:i:?
(kgf/cm?) (kgf/cm?) Carga Descarga

HGP-5A-22 22 250 300 3000 700 5.61
HGP-5A-26 26 250 300 3000 700 5.69
HGP-5A-33 33 250 300 3000 700 5.83
HGP-5A-44 44 210 250 3000 700 6.05
HGP-5A-50 50 210 250 3000 700 6.18
HGP-5A-55 55 210 250 3000 700 6.27
HGP-5A-63 63 190 240 3000 600 6.43
HGP-5A-70 70 180 210 3000 600 6.57
HGP-5A-75 75 180 210 3000 600 6.67
HGP-5A-80 80 170 200 3000 600 6.77
HGP-5A-90 90 160 190 2500 600 6.97
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

» HGP-5A-X-2B Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj
176 15
o 63530 146 92
oo M- . | el ee
- 5 pucd Y ||
L 8 : & 1] N B
oo [H HEEEN
N
[ §
Aspiracion 23 24 By
A Impulsion
B
Aspiracion  Impulsion
» HGP-5A-Y-2B Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj
176 15
36 146 9.2
1 2 ]
& .8
@ @ [T=— o) N 8 8 ] @ @
 — 0 g i —
— - g N — T
oo [ ] ¢[¢
I 13T * 16/32DP
&M] = N = Impulsion
B
Aspiracion  Impulsién
» HGP-5A-X-4BD Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj
39 ;224 4-09 22 113
6.35*30 ‘ - ‘ 5
I P |
. O)
/ g
[ (]
©0 © cff | oo
o
- - & o > S
8 N~
Of O 2% z o & OO0
] & 29 &
N @
L a & o g ||
Aspiracién o

4-09 = = A Impulsion

Aspiracion  Impulsién

Modelo A B Modelo A B
HGP-5A-2B-22 56.5 117 HGP-5A-4BD-22 55.5 116
HGP-5A-2B-26 58.5 121 HGP-5A-4BD-26 57.5 120
HGP-5A-2B-33 61 126 HGP-5A-4BD-33 60 125
HGP-5A-2B-44 65 134 HGP-5A-4BD-44 64 133
HGP-5A-2B-50 67 137 HGP-5A-4BD-50 66 136
HGP-5A-2B-55 69 142 HGP-5A-4BD-55 68 141
HGP-5A-2B-63 71 146 HGP-5A-4BD-63 70 145
HGP-5A-2B-70 74.5 152 HGP-5A-4BD-70 315 151
HGP-5A-2B-75 76 156 HGP-5A-4BD-75 75 155
HGP-5A-2B-80 78 160 HGP-5A-4BD-80 77 159
HGP-5A-2B-90 81.5 167 HGP-5A-4BD-90 80.5 166

STEED
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| CARTAS DE DESCOMPOSICION

y
AN

n No. de Descripciones de
item los componentes item los componentes

No. de Descripciones de cTD

66000000008

Anilloen C

Retén del eje
Cubierta frontal
Junta térica

Anillo de apoyo
Cojinete en Ocho
Anillo de retencion
Anillo de apoyo
Cojinete en Ocho
Chaveta de disco
Engranaje conductor

Engranaje conducido

0080 BBOBB606

Cojinete en Ocho
Anillo de apoyo
Anillo de retencion
Cojinete en Ocho
Junta térica

Anillo de apoyo
Pasador de bloqueo
Cubierta

Cubierta trasera
Arandela perno

Tornillo

www.steedmachinery.com.tw @
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|| DIMENSION ADICIONAL

(Unidad : mm)
» Dimension del eje

Chaveta de
6.35*30 6.35"30 4 disco
oY 32.5 219
‘ . . N | 2B = 36 24
2 6.35'50s 28 =36 o 6.35 503 B9 ~
| ——— 4B = 3?/ © -
N m 2 =
L e— [ Ay v /
[ BCe)
X1 - ‘ X2 : Y1 - 8)& Z1 L 777—%&
| -

:
[

\__13T * 16/32DP * 30° Mi4 P1.5
Conico 1:8

+0

-0.02
+0
-0.02

§ g
Q 0
S S
22.22 25.40 13T 1:8
» Tamaio de aspiracion y impulsion
N & s Tipo de brida
N — ™. L A2
Aspiracion Impulsion
Cadigo
B (¢ a b c
F1 40 18.5 M8 40 18.5 M8
F2 51 25 M10 51 25 M10
F3 62 30 M10 62 30 M10
Tipo de brida
Aspiracion Impulsién
| = Codigo
g e N A B © D a b c d
m| O
F4 26.2 52.4 M10 25 22.2 47.6 M10 18.5
{‘ 3 F5 30.2 58.7 M10 30 26.2 52.4 M10 25
A (a) F6 35.7 69.8 M10 39 30.2 58.7 M10 30
C(c)
PF (G, BSPP) PT (BSPT) NPT
Aspiracion Impulsion Aspiracion Impulsion Aspiracion Impulsion
I Cédigo Cédigo Cédigo
< A a A a A a
- ' G1 G1" G 3/4" P1 1" PT 3/4" PT N1 1" NPT 3/4" NPT
UNF
Aspiracion Impulsién
Caédigo
© ) A a
< 4
U1 15/16"-12UNF 11/16"-12UNF
u2 1 5/8"-12UNF 15/16"-12UNF

WQ STEED
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-5AI

| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO

T e e - -
o e 6 0

(5 (6] (7]
Aspiracion © » Nombre de modelo HGP-5AI

® > Montaje F tipo de brida

L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 22, 26, 33, 44, 50, 55, 63, 70, 75, 80, 90
@ » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj

L sentido de antihorario
© » Tipodeeje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1)

© > Aspiraciény Impulsion” o oo NG NPTINT) U UNF(U1~U2)

* La dimensioén de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 35.

36 HGP-5AI www.steedmachinery.com.tw @ ﬁlﬁ,ﬁg


http://www.steedmachinery.com.tw

I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
R (r.p.m.)
Modelo C'(I L'lﬂ:??a operacional maxima 'T(:gs;)
tkgticm’) (kgt/cm”) Carga Descarga
HGP-5AI-22 22 280 330 3000 700 8.96
HGP-5AI-26 26 280 330 3000 700 9.04
HGP-5AI-33 33 280 330 3000 700 9.18
HGP-5AI-44 44 240 290 3000 700 9.40
HGP-5AI-50 50 240 290 3000 700 9.53
HGP-5AI-55 55) 210 255 3000 700 9.62
HGP-5AI-63 63 210 240 3000 600 9.78
HGP-5AI-70 70 190 210 3000 600 9.92
HGP-5AI-75 75 190 210 3000 600 10.02
HGP-5AI1-80 80 180 210 3000 600 10.12
HGP-5AI1-90 90 170 190 2500 600 10.32
| DIMENSION ( Unidad : mm )
Rotaciéon CW /
> HGP-5AI-X-2B Sentido de las agujas del reloj
176 16
36 6.3530 146 9.2
CRC i 2 - ﬂ_E 1l eo
|| ) S| o =
— 8 g N - =
oo [V 7 Ol [
/ §
Aspiracién 23 24
A Impulsién
Aspiraciéon  Impulsién
» HGP-5AI-Y-2B Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
36 146 9.2
- 3 ]
@ @ | =< 0 N 3 N — ml @ $
| o 0 b g b |
im S ml
oTo [} ] ©
/ 13T * 16/32DP
Aspiracion = “ Impulsion
A ___Impuision
Aspiracién  Impulsion
Modelo A B Modelo A B
HGP-5AI-2B-22 56.5 117 HGP-5AI-2B-63 71 146
HGP-5AI-2B-26 58.5 121 HGP-5AI-2B-70 74.5 152
HGP-5A1-2B-33 61 126 HGP-5AI-2B-75 76 156
HGP-5AI-2B-44 65 134 HGP-5AI-2B-80 78 160
HGP-5AI-2B-50 67 137 HGP-5AI-2B-90 81.5 167
HGP-5AI-2B-55 69 142
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw HGP-5AI
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-1AU

%&,
W

& B Ny
“,i A
b I3
| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO
e -[Fl[os][L] - [w]
o e 6 0 ©0
Aspiracion © » Nombre de modelo HGP-1AU
©® » Montaje F tipo de brida
© » Capacidad de entrega 05,08, 1, 2,26, 3,4,5,6,8
O » Sentido de rotacion L sentido de antihorario
© > Tipode eje w eje de la espiga

I ESPECIFICACION MODELO

Presién Presién Velocidad
Modelo Ci(lt';’:?a operacioznal méximza (rem:) '?‘::?
(kgf/cm’) (kgf/em’) Rango Max. Min.
HGP-1AU-05 0.5 210 250 1800 4500 1000 0.60
HGP-1AU-08 0.8 210 250 1800 4500 1000 0.65
HGP-1AU-1 1 210 250 1800 4500 1000 0.70
HGP-1AU-2 2 210 250 1800 4500 600 0.75
HGP-1AU-26 2.6 210 250 1800 4500 600 0.85
HGP-1AU-3 g 210 250 1800 4500 600 0.86
HGP-1AU-4 4 210 250 1800 4000 600 0.88
HGP-1AU-5 5 210 250 1800 3200 600 0.90
HGP-1AU-6 6 210 250 1800 3200 600 1.00
HGP-1AU-8 7.8 170 210 1800 3200 600 1.10

*HGP-1AU-05 y HGP-1AU-26 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticion.
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| DIMENSION

Sinistrérsum

4-085

10.48

40

L 12
Va
— ./ 7
Q o
pu— o] Ie}
2 Q| o
=k 58
o
N ©
J»S f——
@12.7

| CARTAS DE DESCOMPOSICION

i
i

Impulsién Aspiracién

(Unidad : mm)

Modelo L
HGP-1AU-05 75
HGP-1AU-08 76
HGP-1AU-1 78
HGP-1AU-2 80.6
HGP-1AU-26 83
HGP-1AU-3 86
HGP-1AU-4 88
HGP-1AU-5 92
HGP-1AU-6 96
HGP-1AU-8 102

Descripciones de

No. de Descripciones de

los componentes cib item los componentes Gz
n Junta térica 1 a Engranaje conductor 1
a Anilloen C 1 m Engranaje conducido 1
a Retén del eje 1 Cojinete en Ocho 1
u Junta térica 1 Cubierta 1
a Cubierta frontal 1 @ Junta térica 1
a Junta térica 1 m Anillo de apoyo 1
Anillo de apoyo 1 m Cubierta trasera 1
B Cojinete en Ocho 1 Tornillo 2
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw HGP-1AU 39
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SiMBOLOS

Impulsién

Aspiracién

® 0 00 O

Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-1.5A

Nombre de modelo

Montaje

Capacidad de entrega

Sentido de rotacion

Tipo de eje

HGP-1.5A

F

tipo de brida

08, 1,12, 16,2, 25, 3,4, 5, 65, 8

L

Y

sentido de antihorario

eje estriado

CODIGO DEL PEDIDO

[

[| ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
Modelo Ci(li(g::?;ia Operacio2nal méximza (rem:) F:ﬁ:?

gt Ltenr Rango Max. Min.
HGP-1.5A-08 0.8 300 350 1800 5000 1000 0.89
HGP-1.5A-1 1 300 350 1800 5000 800 0.91
HGP-1.5A-12 1.2 300 350 1800 5000 800 0.92
HGP-1.5A-16 1.6 300 350 1800 5000 800 0.93
HGP-1.5A-2 2 300 350 1800 4000 800 0.94
HGP-1.5A-25 2.5 300 350 1800 4000 800 0.95
HGP-1.5A-3 3.1 300 350 1800 4000 700 0.97
HGP-1.5A-4 4 300 350 1800 4000 600 1.00
HGP-1.5A-5 5 250 300 1800 4000 500 1.04
HGP-1.5A-65 6.3 250 300 1800 3200 500 1.14
HGP-1.5A-8 8 210 250 1800 2400 500 117
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| DIMENSION ( Unidad : mm)
Sinistrérsum A
VR
74 13.5 79 27
@25.4 ‘505 25.4
’ji N\ g mEg
1 /\ \ i
3 (7
L Y)
= \ M
=" 1
I \// N2 = "
i [TH Ol ©
24 A Vista seccional A-A
~
37
<= <= Modelo L Modelo L Modelo L
Impulsién Aspiracién
HGP-1.5A-08 64.6 HGP-1.5A-2 67.6 HGP-1.5A-5 75.6
HGP-1.5A-1 65.1 HGP-1.5A-25 68.6 HGP-1.5A-65 79.6
HGP-1.5A-12 65.6 HGP-1.5A-3 70.1 HGP-1.5A-8 82.6
HGP-1.5A-16 66.6 HGP-1.5A-4 72.6

| CARTAS DE DESCOMPOSICION

No. de Descripciones de cTD
item los componentes
@ Anillo de retencion 1
Junta térica 1
@ Rodamiento auto-lubricados 2
Pasador de bloqueo 2
& Som  los componentes  CT° ED  Cubiertafronta 1
a Pasador de bloqueo 2 m Junta térica 1
m Cubierta 1 Junta térica 1
Som  los componentes C™®  tom loscomponentes ™ (@ Aniloderetencion 1 Tuerca 4
n Cubierta trasera 1 B Junta térica 1 m Cojinete en Ocho 1 @ Cubierta frontal 1
B Tornillo 4 G Cubierta trasera 1 m Engranaje conductor 1 @ Retén del eje 1
B Arandela perno 4 Junta térica 1 m Engranaje conducido 1 @ Junta térica 1
n Junta térica 1 B Rodamiento auto-lubricados 2 m Cojinete en Ocho 1 Couplings 1
@ ﬁlﬁ%g www.steedmachinery.com.tw HGP-1.5A 41
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

HGP-3.5AF11R

AP
WYY

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

impuisien - ?@@

e 0
Aspiracion © » Nombre de modelo HGP-3.5A
® » Montaje F tipo de brida
© » Capacidad de entrega 11
O » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj

|| ESPECIFICACION MODELO

- Presion Presion Velocidad
Cilindrada : P e Peso
Modelo operacional maxima maxima
(cc/rev) A 2 (kg)
( kgf/cm®) ( kgf/cm®) (r.p.m.)
HGP-3.5A-F11R ik 240 280 3000 16
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

G:E

Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
148 57

n_rlfll NIB 27

@55

=

i é@D g
7 I i
H ) | |
60 135
245 67.5 I=> I=>
B Aspiracion  Impulsion
m _ |
L
O
2- 011

STEED
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes simple

Especialidad

] siveoLos

ouT

INI

®  Hep-2aB TR HGP-2AK (KP-10)

HGP-1.5A-F3.4L TP-206HBVB
( Bomba trocoidea con valvula de alivio )

[| ESPECIFICACION MODELO

i i Velocidad
Displacement Presion (rp.m.)
Model Capacity maxima
(cc/rev) ( kg/cm?) Max. Min.
HGP-2AK-F7(R/L) [ KP10-7(C/A) ] 7.26 175 3000 600
HGP-2AK-F9(R/L) [ KP10-9(C/A)] 9.08 175 3000 600
HGP-2AK-F11(R/L) [ KP10-11(C/A)] 11.2 175 3000 600
HGP-1.5A-F3.4L 3.4 = 3000 600

TP-206HBVB - - - -

44 Especialidad www.steedmachinery.com.tw @ STEED
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| DIMENSION

» HGP-2AK (KP-10)

(Unidad : mm)

Rotaciéon CW /
Sentido de las agujas del reloj

100
15
a

L

» HGP-1.5A-F3.4L

’I=%T
E
915

41.3

SN

44.45

\
</

o
A

oD

57.15

» TP-206HBVB

A 250.8 ‘505
B 82
6.4 101
315 ~ ~
: ] Aspiracion  Impulsion
870?05 P P
©
©
)
|| \_12T m=1.085
Aspiracion : 9/16"-18UNF
Impulsién : 9/16"-18UNF
.. 305 /
231.7 12
12T *20/40DP *30° 132 /
~
<
T R E—
I\L -
al 0
EESTL A — — 4 - — — << — — 8
& 17.7 P &
<
[sp)
4 - 10-24UNC-2B
0.5 min. Thread Depth 50.8
25.4 88.9

Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj

+0
-0.02

Aspiracion 46.00
PT 1/2"
y ©30.00 “Gos /@
—
] B SR
20.50
21.80 3.80 75.00
30.00 55.00 112.00
Aspiracién Impulsién

13.4

Chaveta de disco

416 Impulsién

/ PT 3/8"

+0
-0.02

g12

O-

STEED
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Bombas de engranajes externa > Bombas de engranajes en tdndem

HGP-11A

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

v~ e tbee 6w b

Aspiracién © > Nombre de modelo HGP-11A
@® > Montaje F tipo de brida
L tipo de pie

© » Capacidad de entrega 05,08, 1, 2,26, 3,4,5,6,8

@O > Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj

L sentido de antihorario
© » Tipode eje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BDA  DIN 4-tornillo (tipo A)
4BDB  DIN 4-tornillo (tipo B)
4BE Europeo 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F2)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)

© > Aspiraciény Impulsion™ b prp1_po) N:NPT(N1-N2)  U: UNF(U1-U2)

* La dimension de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 13.

STEED
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I ESPECIFICACION MODELO

Presién Presién Velocidad
Modelo Ci(li':?r:??a operacioznal méximza (rem:) '?‘::?

(kgf/em’) (kgf/em’) Rango Max. Min.
HGP-11A-0505 0.5+0.5 210 250 1800 4500 1000 2.61
HGP-11A-0808 0.8+0.8 210 250 1800 4500 1000 2.71
HGP-11A-11 1+1 210 250 1800 4500 1000 2.81
HGP-11A-22 2+2 210 250 1800 4500 600 2.91
HGP-11A-2626 2.6+2.6 210 250 1800 4500 600 3.1
HGP-11A-33 3+3 210 250 1800 4500 600 3.13
HGP-11A-44 4+4 210 250 1800 4000 600 3.17
HGP-11A-55 5+5 210 250 1800 3200 600 3.21
HGP-11A-66 6+6 210 250 1800 3200 600 3.41
HGP-11A-88 8+8 170 210 1800 3200 600 3.61

* Ofrecemos muchas opciones para satisfacer sus consultas de desplazamiento de las bombas de engranajes en tdndem, como HGP-11A-208 (2+0.8 cc/rev).
*HGP-11A-05 y HGP-11A-26 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticién.

| DIMENSION ( Unidad : mm)

» HGP-11A-2B
Rotacion CW /

Sentido de las agujas del reloj Modelo L1,L2 B1 B2
B1 B2
103.5 » 82 HGP-11A-05-2B 34 31.4 17
82.% 3 HGP-11A-08-2B 35 31.9 175
— HGP-11A-1-2B 37 32.9 18.5
4 & 1
B N i EEREaa s % HGP-11A-2-2B 40 344 20
0 7| 29 |-
e ¢ Ry 33 - : @ HGP-11A-26-28 42 354 21
@ o +~ 1 =}

_ © | @ HGP-11A-3-2B 45 369 225
‘J@ﬂ o8 é HGP-11A-4-2B 47 379 235
5 HGP-11A-5-2B 51 399 255
B B - = e HGP-11A-6-2B 55 419 275

=—p = =—p = : ‘
Aspiracién  Impulsién HGP-11A-8-2B 61 449 305

» HGP-11A-4BD, 4BE

_ Rotacion CW/ ) Modelo L1,L2  Bi B2
Sentido de las agujas del reloj

RN o8 HGP-11A-05-4BD, 4BE 34 31.7 17
80 '~ B1 B2
64 3 - - - HGP-11A-08-4BD, 4BE 35 9.2 17.5
Q
40 ‘ HGP-11A-1-4BD, 4BE 37 33.2 18.5
(o N % HGP-11A-2-4BD, 4BE 40 347 20
A . ' : @
L &JQ@#} 8 L @ S HGP-11A-26-4BD, 4BE 42 35.7 21
I < } e y HGP-11A-3-4BD, 4BE 45 37.2 225
;%@ @ 3 g HGP-11A-4-4BD, 4BE 47 382 235
Q
HGP-11A-5-4BD, 4BE 51 402 255
Y= 14.70 L1 | 32 L2 _|16.5
HGP-11A-6-4BD, 4BE 55 42.2 27.5
— —
Aspiraciéon  Impulsién HGP-11A-8-4BD, 4BE 61 45.2 30.5
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http://www.steedmachinery.com.tw

Bombas de engranajes externa > Bombas de engranajes en tdndem

HGP-22A

> D
b » il
% ” . r‘?i*.- g%
(_. £ Y S ‘? ‘ ‘,‘,
* & S ¢ S )
L ~ Sl B
W ¢ i, @
d ' aaYS
: 3>
®
&
¢
| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO
[HoP-224 |- [F (9 [6[R] - [Wi] - (48] - [n2]
{ { {
(1) e 6 6 0 (5] (6] 7]
© » Nombre de modelo HGP-22A, HGP-222A
Aspiracién
HGP-22A ® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
Impulsién
@© » Capacidad de entrega 2,3,4,5,6,8,9, 11,12
O » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
Aspiracién
- . W: eje de la espiga X: eje recto
HGP-222A *
© > Tipodeeje Y: eje estriado Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 4BJ JIS 4-tornillo

F:tipo de brida(F1)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)

@ > Aspiracion y Impulsion P: PT(P1~P2) N: NPT(N1~N2)

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 17.

|| ESPECIFICACION MODELO

- Presion Presion Velocidad
Modelo c'(l :::r:??a operacional maxima (rem:) F(’i:?
(kgt/om’) (kgt/om®) Rango Max. Min.

HGP-22A-22 2+2 210 250 1800 4000 700 3.38
HGP-22A-33 3+3 210 250 1800 4000 700 3.40
HGP-22A-44 4+4 210 250 1800 4000 700 3.40
HGP-22A-55 5+5 210 250 1800 4000 700 3.42
HGP-22A-66 6+6 210 250 1800 3500 700 3.42
HGP-22A-88 8+8 210 250 1800 3000 600 3.48
HGP-22A-99 9+9 210 250 1800 2500 550 3.48
HGP-22A-1111 11+11 210 250 1800 2000 500 3.48
HGP-22A-1212 12+12 175 210 1800 2000 500 3.52

* Ofrecemos muchas opciones para satisfacer sus consultas de desplazamiento de las bombas de engranajes en tdndem, como HGP-22A-96 (9+6 cc/rev).
*HGP-22A-5 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticion.
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

> HGP-22A-X-4BJ Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj

29.85 102

0 80

N 3.8 10 63.5

v :
— (© )
: SPN-= -
L AN — T o o o M ) ]
: v — 4 17 0 \¥Y/) O
Q

[, — =@ | ©

2,
\\@{" 437 8- M6 P1.0 => =>

Aspiracion Impulsién

163
216.2
» HGP-222A-X-4BJ
10 29.85
2 38 o3 Modelo A, B C
‘7( wn
| o HGP-222A-2 425 80.25
A | HGP-222A-3 45 81.5
<8 HGP-222A-4 47 82.5
T | — ©Q
=l g HGP-222A-5 49 83.5
HGP-222A-6 52 85
HGP-222A-8 54 86
J~__8-M6P1.0
HGP-222A-9 57 87.5
)
N HGP-222A-11 57 87.5
c C 43.7
HGP-222A-12 57 87.5
29 B 59 A 59 75
» HGP-222A-Y-4BJ 10 29.85
9, 3.8
U 8
= 7Q
R AN . o]
™ | Q %
— | \ S
Eje estriado
12T
EN ‘
< 8- M6 P1.0
c C 43.7 —
29 B 59 A 59 75
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Bombas de engranajes externa > Bombas de engranajes en tdndem

HGP-33A

ém'u o 4

/

. # '

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

- © > Nombre de modelo
Aspiracion

HGP-33A 9 > Montaie

Impulsién

Capacidad de entrega

3 SR
Aspiracion o Capacidad de entrega
HGP-333A (2nd)

» © > Sentido de rotacion
Impulsién

Tipo de eje *

=)

Aspiracion @ > Tipo de brida montaje

HGP-3333A

@ » Aspiracion y Impulsion*

- S o - -
o e 6 0 06 (6] 7] 8]

HGP-33A, HGP-333A, HGP-3333A
F tipo de brida

L tipo de pie

4, 6, 8, 11, 13, 14, 17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35

2,3,4,6,8,11, 13, 14,17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35 *

R sentido de las agujas del reloj

L sentido de antihorario

X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo

4BE Europeo 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)
P: PT(P1~P2) N:NPT(N1~N2)  U: UNF(U1~U2)

* 2 and 3 cc/rev can only be the pump at the back side.
* La dimension de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 21.
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I ESPECIFICACION MODELO

Presién Presién Velocidad
Modelo Ci(li':?r:??a operacioznal méximza (rem:) '?‘::?

(kgf/em’) (kgf/em’) Rango Max. Min.
HGP-33A-X2 * X+2 * 210 250 1800 4000 700 -
HGP-33A-X3 * X+3* 210 250 1800 4000 700 -
HGP-33A-44 4+4 210 250 1800 4000 700 4.38
HGP-33A-66 6+6 210 250 1800 4000 700 4.46
HGP-33A-88 8+8 210 250 1800 3500 700 4.58
HGP-33A-1111 11+11 210 250 1800 3000 600 5.20
HGP-33A-1313 13413 210 250 1800 3000 600 5.40
HGP-33A-1414 14.3+14.3 210 250 1800 3000 500 5.52
HGP-33A-1717 16.5+16.5 210 250 1800 3000 500 5.74
HGP-33A-1919 19.2+419.2 210 250 1800 3000 500 5.98
HGP-33A-2323 23+23 210 250 1800 3000 500 6.38
HGP-33A-2525 25425 175 210 1800 2800 500 6.48
HGP-33A-2828 28+28 175 210 1800 2500 500 6.70
HGP-33A-3030 30+30 175 210 1800 2500 500 6.90
HGP-33A-3333 33+33 140 175 1200 2500 500 7.20
HGP-33A-3535 35+35 125 140 1200 2500 500 7.42

*2y 3 cc/revsolo pueden ser la bomba en la parte posterior, X>4.
* Ofrecemos muchas opciones para satisfacer sus consultas de desplazamiento de las bombas de engranajes en tdndem, como HGP-33A-3011 (30+11 cc/rev).

[ | DIMENSION ( Unidad : mm)
» HGP-33A-2B
Rotacion CW / Modelo B1, B2
Sentido de las agujas del reloj
HGP-33A-2 45.5
127
HGP-33A-3 47
106.4
65 _, 13.25 HGP-33A-4 49

+0
-0.05

] HGP-33A-6 52
N HGP-33A-8 55
— — HGP-33A-11 60

i HGP-33A-13 64

N il e HGP-33A-14 66

- 27 HGP-33A-17 70

S 20.5| ‘ HGP-33A-19 74
9

110.75
95.5
11
|

I
o
o

15.7

I - R— B1 44 B2 28 ‘ HGP-33A-23 81
== HGP-33A-25 84
Aspiracién  Impulsién
HGP-33A-28 88
HGP-33A-30 92
HGP-33A-33 98
HGP-33A-35 102
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

» HGP-33A-4BD

. Modelo B1, B2
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj HGP-33A-2 45.5
72 L2 HGP-33A-3 47
| HGP-33A-4 49
1,19 I
. = o) HGP-33A-6 52
- HGP-33A-8 55
o 8 o) é;
- A== HGP-33A-11 60
— HGP-33A-13 64
o 99 HGP-33A-14 66
© S, . [
o 20.5 HGP-33A-17 70
20 & 44 B2 2
19 Bl 8 HGP-33A-19 74
Aspiracion  Impulsion HGP-33A-23 81
HGP-33A-25 84
HGP-33A-28 88
HGP-33A-30 92
» HGP-33A-4BE
Rotacion CW / HGP-33A-33 98
Sentido de las agujas del reloj HGP-33A-35 102
o8 3.8
n
%‘ 1 19 | —
Q
=
io
S =
L} S
& 3%‘
22 B1 44 B2 28
Aspiracién  Impulsion
» HGP-33A-F14+4R ( with relief valve, customized ) Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj
13.25 35 ) 127
38 49 44 66 ‘ 6.5 106.4

Puerto del tanque /

PT 3/8"

L]
=
3

[ 1]
= L
=77

+0
-0.05

82.55

F4R

F14R

28.5

+0
-0.02

215.87

S
80
8!

Aspiracién

95.5
110.75

9

=

* Si necesita servicios personalizados, por favor contacten los distribuidores locales para obtener la informacién adicional.

Impulsién

52
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| DIMENSION

(Unidad : mm)
> HGP-333A-2B Rotacién CW /
Sentido de las agujas del reloj
127 )
106.4 6.5 ’ 13.25
o o — I ,
CEN g = == =) =)
= S H —
m = ~ ~
80 20.5‘
89 B1 44 B2 44 B3 28
Aspiracién  Impulsion
» HGP-3333A-2B
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
127 )
105 6.5 13.25
of o U % ,
cE 5 5= =) = =) =)
- [S] 18
| & ~ NS4 A==
80 20.5
89 B1 44 B2 44 B3 44 B4 28
= >
Aspiracién  Impulsién
Modelo B1, B2, B3, B4
HGP-333A, 3333A-2 45.5
HGP-333A, 3333A-3 47
HGP-333A, 3333A-4 49
HGP-333A, 3333A-6 52
HGP-333A, 3333A-8 55
HGP-333A, 3333A-11 60
HGP-333A, 3333A-13 64
HGP-333A, 3333A-14 66
HGP-333A, 3333A-17 70
HGP-333A, 3333A-19 74
HGP-333A, 3333A-23 81
HGP-333A, 3333A-25 84
HGP-333A, 3333A-28 88
HGP-333A, 3333A-30 92
HGP-333A, 3333A-33 98
HGP-333A, 3333A-35 102
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Bombas de engranajes externa > Bombas de engranajes en tdndem

HGP-55A

\
| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO
[HaP-554 ] - [¥] 80 |[63[R] - [21] - (28] - [N2]
W W W
o e 6 6 0 (5 (6] (7]
© » Nombre de modelo HGP-55A, HGP-555A
Aspiracion ) . .
HGP-55A ® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
Impulsién © » Capacidad de entrega 22, 26, 33, 44, 50, 55, 63, 70, 75, 80, 90
@ » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
Aspiracion © » Tipodeeje* X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
HGP-555A @ > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1)
P: PT(P1)  N: NPT(N1)  U: UNFU1~U2)

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 35.

|| ESPECIFICACION MODELO

@ > Aspiracion y Impulsion*

- Presion Presion Velocidad
Modelo c'(lgljir:?a operacional maxima (rem:) F:(:gs?
(kgt/om?) (kgt/om?) Carga Descarga

HGP-55A-2222 22+22 250 300 3000 700 11.22
HGP-55A-2626 26+26 250 300 3000 700 11.38
HGP-55A-3333 33+33 250 300 3000 700 11.66
HGP-55A-4444 44+44 210 250 3000 700 12.10
HGP-55A-5050 50+50 210 250 3000 700 12.36
HGP-55A-5555 55+55 210 250 3000 700 12.54
HGP-55A-6363 63+63 210 250 3000 600 12.86
HGP-55A-7070 70+70 180 210 3000 600 13.14
HGP-55A-7575 75+75 180 210 3000 600 13.34
HGP-55A-8080 80+80 170 200 3000 600 13.54
HGP-55A-9090 90+90 160 190 2500 600 13.94

* Ofrecemos muchas opciones para satisfacer sus consultas de desplazamiento de las bombas de engranajes en tdndem, como HGP-55A-8063 (80+63 cc/rev).
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DIMENSION

» HGP-55A-2B
Rotacion CW /

Sentido de las agujas del reloj

(Unidad : mm)

176
6 6.3530 . 15 113
o 1 — 1
" 5 3 « 1O\ O\ ©
S Hlo\ ol lo e
Q 36 \ — P —
&
A B 2 - Impulsién
45 23‘ L1 L2 24
Aspiracion  Impulsién ' 10
» HGP-555A-2B
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
15
176
146 6.35*30 95 13
. o = 10l ¢e oo © o
S 8 —
S i =N T + +
+—{] ofe oo @
8 s
&
36
B1 B2
3 - Impulsién
Aspiracion Impulsién 45 |23 L1 L2 L3 24 |
10 10
Modelo L1, L2 A B Modelo L1,L2,L3 A B1, B2
HGP-55A-22 68 57 34 HGP-555A-22 68 57 34
HGP-55A-26 7 58.5 35.5 HGP-555A-26 7 58.5 35.5
HGP-55A-33 76 61 38 HGP-555A-33 76 61 38
HGP-55A-44 84 65 42 HGP-555A-44 84 65 42
HGP-55A-50 88 67 44 HGP-555A-50 88 67 44
HGP-55A-55 92 69 46 HGP-555A-55 92 69 46
HGP-55A-63 98 72 49 HGP-555A-63 98 72 49
HGP-55A-70 103 74.5 51.5 HGP-555A-70 103 74.5 51.5
HGP-55A-75 106 76 53 HGP-555A-75 106 76 53
HGP-55A-80 110 78 55 HGP-555A-80 110 78 55
HGP-55A-90 17 81.5 58.5 HGP-555A-90 117 81.5 58.5
» HGP-555A-4BD
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj
122 Chaveta de
98.4 disco 36 113
‘ ‘ 728 =
(7 3 ]
O ‘ S o >0 || o0
ol *~—{|»_—
2 g o %
~
> E s & o & @ & 0
o| 9 N frm—
g g ©
\a ®) al @ |
5
= = 22 119 119 100 24 -~
Aspiracién  Impulsion 10 f 3 - Impulsién
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Bombas de engranajes externa > Bombas de engranajes en tdndem

HGP-53A

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

Impulsion _El@_|xl1|-|2|B|-|F|6|-|1|3|-|r\l|2|
o 6 6 0 5] 0 o o o

Aspiracién © » Nombre de modelo HGP-53A
® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
. :;%’acidad deentrega 55 26,33, 44, 50, 55, 63, 70, 75, 80, 90
@ » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
© » Tipode eje* X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo
4BD DIN 4-tornillo
Q- Aspiracion y Impulsion* F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1)
(5A) P: PT(P1)  N: NPT(N1)  U: UNF(U1~U2)
Q- g‘;‘\‘;acidad deentrega 4 g g 11, 13, 14, 17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35
Q- Aspiracion y Impulsion* F: tipo de brida(F1~F6) G: PF, G, BSPP(G1~G2)
(3A) P: PT(P1~P2) N: NPT(N1~N2) U: UNF(U1~U2)

* La dimensién de los ejes por favor refiérase a la pagina 35.
* La dimensién de tamafio de aspiracion y impulsion por favor refiérase a la pagina 21y 35.

STEED
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I ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
Model Ci(l L':ﬂ:?a operacioznal méximza (rpm) F:igs;)

(kgf/em’) (kgf/em’) Carga Descarga

HGP-53A-22 22+3A 3000 700

HGP-53A-26 26+3A 3000 700

HGP-53A-33 33+3A 3000 700

HGP-53A-44 44+3A 3000 700

HGP-53A-50 50+3A Depende de la 3A Depende de la 3A 8000 700 7;6

HGP-53A-55 55+3A a satisfacer sus a satisfacer sus 3000 700 105

HGP-53A-63 63+3A necesidades. necesidades. 3000 600

HGP-53A-70 70+3A 3000 600

HGP-53A-75 75+3A 3000 600

HGP-53A-80 80+3A 3000 600

HGP-53A-90 90+3A 2500 600

[ | DIMENSION ( Unidad : mm)

» HGP-53A-X-2B
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj

146 9.2

6.35*30 r
||ng &

N - M=
- o 5 5 i) AN
Q| — 8 |
7 i RN S
- & & 115 00 :
| 23|
A5 B3 28
B5 A3
Aspiracion Impulsién
Modelo A5 B5 Modelo A3 B3
HGP-5A-2B-22 56.5 117 HGP-3A-4 101 48.5
HGP-5A-2B-26 58.5 121 HGP-3A-6 105 50
HGP-5A-2B-33 61 126 HGP-3A-8 109 51.5
HGP-5A-2B-44 65 134 HGP-3A-11 1138 54
HGP-5A-2B-50 67 137 HGP-3A-13 117 56
HGP-5A-2B-55 69 142 HGP-3A-14 119 57
HGP-5A-2B-63 71 146 HGP-3A-17 123 59
HGP-5A-2B-70 74.5 152 HGP-3A-19 127 61
HGP-5A-2B-75 76 156 HGP-3A-23 134 65
HGP-5A-2B-80 78 160 HGP-3A-25 137 66
HGP-5A-2B-90 81.5 167 HGP-3A-28 141 68
HGP-3A-30 145 70
HGP-3A-33 150 73
HGP-3A-35 154 75
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Bombas de engranajes externa > Bombas de engranajes en tdndem

HGP-55Al

| simBOLOS CODIGO DEL PEDIDO

impulsion — @F@@ |z1| |4BD| |N2|

Aspiracion @ > Nombre de modelo HGP-55AI
® » Montaje F tipo de brida
L tipo de pie
© » Capacidad de entrega 22, 26, 33, 44, 48, 55, 63, 75, 80, 90
@ > Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
© » Tipode eje* X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
@ > Tipo de brida montaje 4BD DIN 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F7) G: PF, G, BSPP(G1~G4)

© > Aspiraciény Impulsion”™ b b1 pp) N:NPT(N1-N2)  U: UNF(U1-US)

* La dimension de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 59.

I ESPECIFICACION MODELO

- Presion Presion Velocidad
Modelo c'(l :12:3?3 operacional maxima (rem:) F:i:?
(kgf/m®) (kgt/cm?) Carga Descarga

HGP-55A1-2222 22+22 280 300 3000 500 14.57
HGP-55A1-2626 26+26 280 300 3000 500 14.73
HGP-55AI1-3333 33+33 280 300 3000 500 15.01
HGP-55AI1-4444 44+44 240 300 3000 500 15.45
HGP-55AI1-4848 48+48 240 300 3000 500 15.61
HGP-55AI1-5555 55+55 210 250 3000 500 15.89
HGP-55AI1-6363 63+63 190 240 2750 500 16.21
HGP-55AI-7575 75+75 170 210 2750 500 16.69
HGP-55AI1-8080 80+80 170 210 2500 500 16.89
HGP-55AI1-9090 90+90 150 180 2500 500 17.29

* Ofrecemos muchas opciones para satisfacer sus consultas de desplazamiento de las bombas de engranajes en tdndem, como HGP-55AI1-6348 (63+48 cc/rev).
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» HGP-55AI-Z-4BD

DIMENSION

(Unidad : mm)
Rotacion CW /

205 Sentido de las agujas del reloj
191 47 134
91 32.5 120
5 M14 P1.5
e B — 98.4
Q Q D
— — 8
© Q — / 5
—p = \ - 1 =
(Y] o
10) |© N
- 2
B i . - o
Cénico 1:8 — —
® @ — —
N et
Aspiracién  Impulsién
|| DIMENSION ADICIONAL ( Unidad : mm)
» Dimensidn del eje
. . Chaveta de
6.35"30 6.35"30 47 disco
o 32.5 219
N 4B =39
_6.35%0 4B = 39/ o 6.35 So3 — 24 N
& s
] , /
5] « o
X1 - " X2 |+— - —1p Y1 — oc;) bt Z1 — Q
| o \
o [ o \ L Mi4 P15
23 95 13T * 16/32DP * 30° M14 P1.5
& S Conico 1:8
q te)
IS 8
22.22 25.40 13T 1:8
» Tamano de aspiracién y impulsion
\. ABZ" — s Tipo de brida UNF
- Aspiracion Impulsién Aspiracion Impulsion
Cadigo Cadigo
B C a b c A a
F1 40 22 M8 40 22 M8 <g \ | U1 11/16"-12UNF 1 1/16"-12UNF
F2 51 27 M10 51 27  M10 4 U2 15/16"-12UNF 1 5/16"-12UNF
F3 62 34 M10 62 34 M10 U3 1 5/8"-12UNF 1 5/8"-12UNF
U4 1 7/8"-13UNF 1 7/8"-13UNF
U5 11/16"-14UNF 1 1/16"-14UNF
ué6 15/16"-14UNF 1 5/16"-14UNF
Tipo de brida
Aspiracion Impulsién
Codigo
| = A B (&7 D a b c d
CRc) )
ol e F4 22.2 47.6 M10 18.5 22.2 47.6 M10 18.5
Lk F5 26.2 52.4 M10 24 26.2 52.4 M10 24
{ F6 30.2 58.7 M10 30 30.2 58.7 M10 30
A@@) F7 35.7 69.8 M10 39 35.7 69.8 M10 39
C(c)
PF (G, BSPP) PT (BSPT)
e Aspiracion  Impulsion e Aspiracion  Impulsion Modelo
Cadigo a Codigo A a aplicable
G1 G 3/4" G 3/4" P1 1" PT 3/4" PT 55Al-22 ~ 33
G2 G1" G1" P2 11/4" PT 1" PT 55Al-44 ~ 90
G3 G11/4" G11/4"
NPT
G4 G11/2" G11/2" L na
o Aspiracion  Impulsién Modelo
Cédigo A a aplicable
N1 1" NPT 3/4" NPT 55Al-22 ~ 33
N2 11/4" NPT 1" NPT 55Al-44 ~ 90
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Bombas de engranajes externa > Divisor de flujo sincrénico

DFMN-102A

[| simBOLOS

Q DFMN-102A DFMN-103A
e ®°

1
ﬁ DFMN-102A-MR DFMN-102A-MOR
1
N

N
|| cODIGO DEL PEDIDO

: | 4
2 @ : L | DFMN-1|[02A] - |_‘T_|
| |
(1] (2] e O

@ > Nombre de modelo DFMN-1

DFMN-103A-MR
@ » Estaciones 02A 2 estaciones

03A 3 estaciones

04A 4 estaciones

l;‘ m [ 05A 5 estaciones
k ~

[ 06A 6 estaciones
’ ' 07A 7 estaciones
o ' © > Caudal 2,3,4,6,8
DFMN-104A-MOR* O » Tipo funcional M divisor de flujo sincrénico
* Los productos regulares no equipan la MR con valvula de alivio

superficie de tratamiento de anodizacion.
Sin embargo, se puede proporcionar un

servicio personalizado. MOR con valvula de alivio de

drenaje externo

| ESPECIFICACION MODELO

- Presién Velocidad Tamaino de orificio
Modelo c':';f::??a méximza (rem) e
(kgffem’) Hay carga Sin carga Aspiracion Impulsion
DFMN-10"A-2M 2 210 1000 2000 172" 3/8"
DFMN-10*A-3M 3 210 1000 2000 1/2" 3/8"
DFMN-10*A-4M 4 210 1000 2000 1/2" 3/8"
DFMN-10*A-6M 6 210 1000 2000 1/2" 3/8"
DFMN-10*A-8M 7.8 210 1000 2000 172" 3/8"

* La presion inicial : 30kgf/cm?
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(Unidad : mm)

| DIMENSION

» DFMN-104A-M
Aspiracion : 1 -1/2" PT
Impulsién : 4 - 3/8" PT

H

O~

» DFMN-102A-MOR

Impulsion

/ 2-3/8"PT

Aspiraciéon
12" PT

Drenaje
(& _
— T 3
- H H - T
o Cé i o - Al
o~—~0o o~—~0o
1 q b
| |
38 62 ‘ A 31 A ‘
155 15.5
100 B
» DFMN-104A-MOR A .
Spiracion
ﬂ Drenaje
174" PT
| [ | | &
I 1 I
H N
I
ﬂ [
 S—— | T I
38 62
Impulsion
‘D ﬂ /W 100
T T g
u u B 1 u u u u L
EE{ @ ) @ CIRE
o~0o o~o o~0o o~0o ]E
= A 31 A 31 A 31 A =
15.5 B 15.5
Modelo B
A
DFMN 102A 103A 104A
2M 39.6 187.2 257.8 328.4
3M 45 198 274 350
aM 47 202 280 358
6M 55 218 304 390
8M 61 230 322 414
* Si necesita servicios personalizados, por favor contacten los distribuidores locales para obtener la informacion adicional.
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Bombas de engranajes externa > Divisor de flujo sincrénico

DFM-302A

[| simBOLOS

‘.\/)
1 P |

DFM-302A

| cODIGO DEL PEDIDO
>  [DFM-3]02A] - [11 ||¥|
I I I

\)’ f./‘l (1] (2] e 0

© » Nombre de modelo DFM-3

]

© » Estaciones 02A 2 estaciones
DFM-304A
03A 3 estaciones
04A 4 estaciones
05A 5 estaciones

06A 6 estaciones

07A 7 estaciones

4,6, 8, 11, 13, 14, 17, 19, 23, 25, 28,

©® » Caudal 30, 35

O > Tipo funcional M divisor de flujo sincrénico

STEED
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I ESPECIFICACION MODELO

Presién Velocidad Tamano de orificio
Modelo Ci(li'ljt??a ma’ximza (rpm) e
(kgt/em’) Hay carga Sin carga Aspiracion Impulsiéon
DFM-30*A-4M 4 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-6M 6 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-8M 8.4 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-11M 11 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-13M 13 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30"A-14M 14.3 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-17M 16.5 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30"A-19M 19.2 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-23M 23 210 1000 2000 3/4" 172"
DFM-30*A-25M 25 210 1000 2000 1" 3/4"
DFM-30*A-28M 28 210 1000 2000 1" 3/4"
DFM-30*A-30M 30 210 1000 2000 1" 3/4"
DFM-30*A-35M 35 210 1000 2000 1" 3/4"
* La presion inicial : 30kgf/cm?
Modelo F(’igs;)
DFM 302A 303A 304A 305A 306A 307A
4M 4.64 6.75 8.86 10.97 13.08 15.19
6M 4.80 6.99 9.18 11.37 13.56 15.75
8M 4.96 7.23 9.50 1.77 14.04 16.31
11M 5.26 7.68 10.10 12.52 14.94 17.36
13M 5.46 7.98 10.50 13.02 15.54 18.06
14M 5.58 8.16 10.75 13.32 15.9 18.48
17M 5.83 8.52 11.18 13.87 16.56 19.25
19M 6.04 8.85 11.66 14.47 17.28 20.09
23M 6.41 9.45 12.46 15.47 18.48 21.49
25M 6.54 9.60 12.66 15.72 18.78 21.84
28M 6.76 9.93 13.10 16.27 19.44 22.61
30M 6.96 10.23 13.50 16.77 20.04 23.31
35M 7.48 11.01 14.54 18.07 21.60 25.13
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| DIMENSION

» DFM-302A

2-011

53.5+1.0

45

2-01

» DFM-303A

2-011

@ 2-011

53.5+1.0

45

20

20

» DFM-304A

2- 011

ellle]l -

09

53.5+1.0

45

» DFM-305A

2-011

silellle]}

9

53.5+1.0

45

(Unidad : mm)
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

» DFM-306A
2-011
@ @ @ @ @ @ . 2-011
o
53.5+1.0 A 45
20 B 20
» DFM-307A
2-01 2- 011
o =
53.5+1.0 A 45
20 B 20
Modelo B
A

DFM 302A 303A 304A 305A 306A 307A
4M 49 250 344 438 532 626 720
6M 52 256 353 450 547 644 41
8M 55 262 362 462 562 662 762
11M 60 272 377 482 587 692 797
13M 64 280 389 498 607 716 825
14M 66 284 395 506 617 728 839
17M 70 292 407 522 637 752 867
19M 74 300 419 538 657 776 895
23M 81 314 440 566 692 818 944
25M 84 320 449 578 707 836 965
28M 88 328 461 594 727 860 993
30M 92 336 473 610 747 884 1021
35M 102 356 503 650 797 944 1091

WQ STEED
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Bombas de engranajes externa > Divisor de flujo sincrénico

DFMN-302A

L |

-

2

*y

A ps o0 #

DFMN-302A-M

DFMN-302A-MR

4
~

oo,

_,-f/}
°L

DFMN-302A-MOR

[| simBOLOS

pebe

DFMN-302A DFMN-303A

| |
1
DFMN-302A-MR

2 (%
kit

DFMN-302A-MOR

|| cODIGO DEL PEDIDO

| DFMN-3 |[02A| - 11| MOR|
| | | |
(1] (2] ®© o

@ » Nombre de modelo DFMN-3

@ » Estaciones 02A 2 estaciones
03A 3 estaciones
04A 4 estaciones
05A 5 estaciones
06A 6 estaciones

07A 7 estaciones

4, 6, 8, 11, 13, 14, 17, 19, 23, 25, 28,

© » Caudal 30, 35

@O » Tipo funcional M divisor de flujo sincrénico

MR con valvula de alivio

con valvula de alivio de

MOR .
drenaje externo
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I ESPECIFICACION MODELO

N Presién Velocidad Tamano de orificio
Modelo c'(lglj’r;?;ja ma’ximza (rpm) e
(kgt/em’) Hay carga Sin carga Aspiracion Impulsiéon
DFMN-30*A-4M 4 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-6M 6 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-8M 8.4 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-11M 11 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-13M 13 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-14M 14.3 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-17M 16.5 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-19M 19.2 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-23M 23 210 1000 2000 3/4" 172"
DFMN-30*A-25M 25 210 1000 2000 3/4" 3/4"
DFMN-30*A-28M 28 210 1000 2000 3/4" 3/4"
DFMN-30*A-30M 30 210 1000 2000 3/4" 3/4"
DFMN-30*A-35M 35 210 1000 2000 3/4" 3/4"
* La presion inicial : 30kgf/cm?

Modelo F(’igs;)

DFMN 302A 303A 304A 305A 306A 307A
4M 4.83 7.06 9.32 11.47 13.68 15.89
6M 4.99 7.30 9.68 11.87 14.16 16.45
8M 515 7.54 9.96 12.27 14.64 17.01
1M 5.45 7.99 10.50 13.02 15.54 18.06
13M 5.65 8.29 10.90 13.52 16.14 18.76
14M 5.77 8.47 11.15 13.82 16.5 19.18
17M 6.02 8.83 11.58 14.37 1716 19.95
19M 6.23 9.16 12.06 14.97 17.88 20.79
23M 6.60 9.76 12.86 15.97 19.08 2219
25M 6.73 9.91 13.10 16.27 19.45 22.64
28M 6.95 10.24 13.55 16.85 20.10 23.41
30M 715 10.54 13.96 17.32 20.71 2410
35M 7.67 11.32 14.99 18.63 22.27 25.92
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| DIMENSION ( Unidad : mm)
/&m

53.5+1.0 A 37.5

» DFMN-302A-M

» DFMN-303A-M

Aspiracion

= Jel 8] [e]}
5

53.5+1.0 A 37.5

» DFMN-304A-M

Aspiracién

= I[ele[e] [ole[e]] -

53.5+1.0 A 37.5

» DFMN-302A-MR » DFMN-302A-MOR
Aspiracion Aspiracion

m / m 3/4" PT

Ho /
O |e| O

- L \
—
69+1.0 A |a375| A 69+1.0
20|535:1.0| A 375 A |535:1.0(20
20 20 ‘ ‘
| ] 5

Aspiracién

i y i reumg i ZWPTVFE

- n QT OT0e
' 51 ! 89
140+1.0

Impulsién Impulsién

110

"

125~133.8

60.0
90.0

(S]
&
®

165

98

&
63

|
©
©
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

Aspiracion

/
[

2-011 @@ @© ) o

53.5+1.0 A 375

» DFMN-305A-M

» DFMN-306A-M

Aspiracién

/
]

- e ol [o] [o] [o]}

53.5+1.0 A 375

» DFMN-307A-M

2-011 ¢

Aspiracion

/
/

‘+o|-{el}- & f-tol-tol] =

53.5+1.0 A 37.5
|20 B 20
Modelo B
A
DFMN 302A 303A 304A 305A 306A 307A

aMm 49 242.5 329 415.5 502 588.5 675
6M 52 248.5 338 427.5 517 606.5 696
8M 55 254.5 347 439.5 532 624.5 717
11M 60 264.5 362 459.5 557 654.5 752
13M 64 272.5 374 475.5 577 678.5 780
14M 66 276.5 380 483.5 587 690.5 794
17M 70 284.5 392 499.5 607 714.5 822
19M 74 292.5 404 5155 627 738.5 850
23M 81 306.5 425 543.5 662 780.5 899
25M 84 312.5 434 55515 677 798.5 920
28M 88 320.5 446 571.5 697 822.5 948
30M 92 328.5 458 587.5 717 846.5 976
35M 102 348.5 488 627.5 767 906.5 1046

* Si necesita servicios personalizados, por favor contacten los distribuidores locales para obtener la informacion adicional.
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Bombas de engranajes externa > Divisor de flujo sincrénico

DFM-502A, DFMN-502A

[| simBOLOS
DFM-502A DFMN-502A
I DFMN-503A

DFMN-502A-MOR

|| cODIGO DEL PEDIDO

DFMN-502A-M
o

2] (3]

© » Nombre de modelo

©® » Estaciones

© » Caudal

@O » Tipo funcional

DFMN-5 [02A] - [63 |E
w w w

o

DFM-5, DFMN-5

02A
03A
04A
05A
06A
07A

2 estaciones
3 estaciones
4 estaciones
5 estaciones
6 estaciones

7 estaciones

40, 50, 55, 63, 75, 80, 90

M

MOR

divisor de flujo sincronico

con valvula de alivio de
drenaje externo

[ | ESPECIFICACION MODELO

Modelo

DFM, DFMN-50*A-40
DFM, DFMN-50"A-50
DFM, DFMN-50"A-55
DFM, DFMN-50"A-63
DFM, DFMN-50"A-75
DFM, DFMN-50"A-80
DFM, DFMN-50"A-90

* La presion inicial : 30kgf/cm?

Cilindrada Presion operacional
(cclrev) (kgf/em?)
40 210
50 210
55 210
63 210
75 210
80 210
90 210

Hay carga

1000
1000
1000
1000
1000
1000
1000

Velocidad
(r.p.m.)

Sin carga

2000
2000
2000
2000
2000
2000
2000
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| DIMENSION

» DFM-502A

T oo )
@
) el o)e]
» DFMN-502A
il & O
©) ©)
[ e 8

| DIMENSION ADICIONAL

32

(Unidad : mm)

Modelo
DFM, DFMN
40M
50M
55M
63M
75M
80M

90M

502A

92

102

92

98

106

110

117

» Tamaio de aspiracion y impulsion

Y
N4

58.70

M10x1.5 Profundidad15

30.2

O O

Aspiracion

26.20

225 Va
U

O

Impulsién

52.40

M10x1.5 Profundidad15

(Unidad : mm)
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes con valvula de alivio

PR1

I SIMBOLOS I CODIGO DEL PEDIDO
[ER1]- [21[R] - [x11 - [4BY] - (N1] - [s2]
I I I I
(1] (2 T3 (4] (5 (6 (7]
@ > Nombre de modelo PR1
@ » Capacidad de entrega 1,2,25,3,4,5,6,8,9,11,12, 13
© » Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
- . W: eje de la espiga X: eje recto
O > Tipodeeie Y: eje estriado Z: eje conico
© » Tipo de brida montaje 4BJ JIS 4-tornillo
L i F: tipo de brida(F1)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)
@ > Aspiraciény Impulsion P: PT(P1~P2) N: NPT(N1~N2)
@ > Extension de presion ajustable  S1 5~70 kgf/cm2
S2 40~250 kgf/cm®

* La dimensién de los ejes y tamafios de entrada y salida, consulte la pagina 17.

[ | ESPECIFICACION MODELO

Presion Presion Velocidad
Modelo Ci(l Lr;‘/jr:??a operacional maxima (rem:) F(k::?

(kgticm”) (kgt/om?) Rango Max. Min.
PR1-1 1 210 250 1800 5000 900 1.65
PR1-2 2 210 250 1800 5000 900 1.69
PR1-3 3 210 250 1800 5000 850 1.70
PR1-4 4 210 250 1800 4500 800 1.71
PR1-6 6 210 250 1800 3500 700 1.72
PR1-8 7.5 210 250 1800 3000 600 1.74
PR1-9 9 210 250 1800 2500 550 1.74
PR1-11 10.5 210 250 1800 2000 500 1.74
PR1-12 12 175 210 1800 2000 500 1.76
PR1-13 13 175 210 1800 2000 500 1.72

* PR1-1, PR1-25, PR1-5 y PR1-13 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticion.

72 PR1 www.steedmachinery.com.tw @ ﬁlﬁ%g



http://www.steedmachinery.com.tw

| DIMENSION

(Unidad : mm)
Rotacion CW /
Sentido de las agujas del reloj

104 33.8
102 457
4-08.8 80
10 &
63.5 £
3.8 I Conexion de
(,;J/ « drenaje
7%} €}\ %Y ] Q PT 174"

+0

80
63.5
L]

13

/f(& | Jo | -
D)

= , —]—+
in \;/ @ |
- || & |
:@ @/l: § % ] Chaveta de
disco
/I 416

‘ 72
Aspiraciéon  Impulsién 8- M6 P1.0

/%

ﬂ Tornillo de presién ajustable

+0
-0.2

14

2125 S

WQ STEED
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes con valvula de alivio

PR2

Modelo

PR2-08
PR2-1
PR2-2
PR2-3
PR2-4
PR2-5
PR2-6
PR2-8

Cilindrada

(cc/rev)

—_

o o B~ W DN

7.8

[ | c6DIGO DEL PEDIDO

-@-|Y1|-|4BDB|-|N1|-|82|
[ [ | [
(1) 0 © (4] (5] (6] (7]

v

2]
e

(6 Mg
(7 4

Nombre de modelo
Capacidad de entrega

Sentido de rotacion

Tipo de eje *

Tipo de brida montaje

Aspiracion y Impulsion*

Extension de presion ajustable

PR2

08,1,2,26,3,4,5,6,8

R sentido de las agujas del reloj

L sentido de antihorario

X:ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
2B SAE 2-tornillo

4BDA DIN 4-tornillo (tipo A)

4BDB DIN 4-tornillo (tipoB)
4BE Europeo 4-tornillo

F: tipo de brida(F1~F2)  G: PF, G, BSPP(G1~G2)
P: PT(P1~P2) N:NPT(N1~N2)  U: UNF(U1~U2)

St 5~70 kgf/cm?®
S2 40~250 kgf/cm?

* La dimension de los ejes y tamafos de entrada y salida, consulte la pagina 13.

[ | ESPECIFICACION MODELO

Presion
operacional
(kgf/cm?)
210
210
210
210
210
210
210
175

Presion

maxima

(kgf/cm?)
250
250
250
250
250
250
250
210

Velocidad
(r.p.m.) Peso
(kg)
Rango Max. Min.
1800 4500 1000 1.0
1800 4500 1000 1.0
1800 4500 600 1.05
1800 4500 600 115
1800 4000 600 118
1800 3200 600 1.2
1800 3200 600 1.3
1800 3200 600 1.4

* PR2-008 and PR2-026 no pertenecen a los productos regulares. Puede ser proporcionada a peticion.
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| DIMENSION

(Unidad : mm)

Rotacién CW / 3.8 Max. A
Sentido de las agujas del reloj 5
VRN
80 4-07 15
= 12.75 Impulsion 62 Conexion de
Chaveta de disco ‘ D drenaJ?
216 || PT 1/4
(7 —]] ‘ ©
- ] M
@ te) ‘ 1
I [l 4q & H--© -+ H - <8
GRS | ©  ©) -
o2 9% 2 *
s & —
S 7/ I $ — q}
25
=5 =5 104.5
Aspiraciéon  Impulsion ’H 4
Tornillo de presién ajustable }E Modelo A B A _C - D 5
-~ spiracién Impulsion
+0
012 oee PR2-08 755 325  PT3/8"  PT3/8"
PR2-1 775 33.5 PT 3/8" PT 3/8"
PR2-8 80.1 34.8 PT 3/8" PT 3/8"
PR2-3 85.5 37.5 PT 3/8" PT 3/8"
PR2-4 87.5 38.5 PT 3/8" PT 3/8"
PR2-5 91.5 40.5 PT 3/8" PT 3/8"
PR2-6 95.5 42,5 PT 3/8" PT 3/8"
PR2-8 101.5 45.5 PT 1/2" PT 3/8"
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Bombas de engranajes externa > Bomba de engranajes con valvula de alivio

PR3

s,

[ | c6DIGO DEL PEDIDO

oo (13- ) 20] -l - 2
(1] o 6 o (5 (6 (7]

© » Nombre de modelo PR3
® » Capacidad de entrega 4,6,8, 11,13, 14,17, 19, 23, 25, 28, 30, 33, 35
© > Sentido de rotacion R sentido de las agujas del reloj

L sentido de antihorario
O » Tipo de eje * X: ejerecto  Y:eje estriado  Z: eje conico
© > Tipo de brida montaje 2B SAE 2-tornillo

4BD DIN 4-tornillo
4BE Europeo 4-tornillo

© » Aspiraciony Impuisins ¢ PO de brida(F1-F6)  G:PF, G, BSPP(G1-G2)

P: PT(P1~P2) U: UNF(U1~U2)
@ > Extension de presion ajustable  S1 10~250 kgf/cm®
S2 40~300 kgf/cm®

* The dimension of shafts and inlet & outlet sizes please refer to page 21.

[ | ESPECIFICACION MODELO

- Presion Presion ALl
Modelo D Eees operacional maxima (rpm.) 2D

{ectren) lLeitiear] lLeitfecr]) Rango Max. Min. (o)
PR3-4 4 210 250 1800 4000 700 2.83
PR3-6 6 210 250 1800 4000 700 2.91
PR3-8 8.4 210 250 1800 3500 700 2.99
PR3-11 1 210 250 1800 3000 600 3.14
PR3-13 13 210 250 1800 3000 600 3.24
PR3-14 14.3 210 250 1800 3000 500 3.3
PR3-17 16.5 210 250 1800 3000 500 3.41
PR3-19 19.2 210 250 1800 3000 500 3.53
PR3-23 23 210 250 1800 3000 500 3.73
PR3-25 25 175 210 1800 2800 500 3.78
PR3-28 28 175 210 1800 2500 500 3.89
PR3-30 30 175 210 1800 2500 500 3.99
PR3-33 33 140 175 1200 2500 500 414
PR3-35 35 125 140 1200 2500 500 4.25
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| DIMENSION ( Unidad : mm)

Modelo L
Rotacion CW /

Sentido de las agujas del reloj PR3-4 49
X PR3-6 52

| 127 30.5
L PR3-8 55

106.4
85 1. 38

r_ PR3-11 60
149 PR3-13 64
28| <3 ‘ PR3-14 66

\
11
95.5
110.75

©82.55
015.87
15.7]

iy
A

% @ PR3-17 70

¢
L

PR3-19 74
PR3-23 81
. ©)
PR3-25 84
. & PR3-28 88
89 Conexién de
drenilje PR3-30 92
: > => PT 3/8"
o L PR3-33 98
Aspiracién  Impulsion

PR3-35 102

|| CARTAS DE DESCOMPOSICION

Descripciones de cTD No. de Descripciones de

los componentes item los componentes s
n Anilloen C 1 m Cojinete en Ocho 1
a Retén del eje 1 @ Pasador de bloqueo 2
a Cubierta frontal 1 @ Cubierta 1
a n Junta térica 1 m Junta térica 1
0 (5] Anillo de apoyo 1 (15] Anillo de apoyo 1
(6] Sello I6bulo bush 1 16} Sello I6bulo bush 1
Cojinete en Ocho 1 Cubierta trasera 1
a Chaveta de disco 1 Valvula de alivio 1
a Engranaje conductor 1 Tornillo 4
m Engranaje conducido 1
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Bombas de engranajes externa > Bomba quimica (poliuretano)

GH1

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

> EmEepE

Aspiracion
© > Nombre de Modelo GH1
® > Entrega 02, 04, 07, 10, 15, 19
© » Aplicacion C  quimica (poliuretano)
S refrigerante interior
O > Montaje F  tipo de brida
L tipode pie
0 » ek R sentido de las agujas del reloj

(Vista lateral de autoalineantes teniendo)
L  sentido de antihorario
* La materia prima del sello: VITON

La materia prima de eje: JIS G4103 SNCM-21
(SAE8620)

|| ESPECIFICACION MODELO

Velocidad Tamano de orificio
Presién maxima Entrega (r.p.m.) (=) Peso
Modelo ( kgf/cm?) (cc/rev) (kg)
Min. Max. Impulsion Aspiracion
GH1-02 140 2.2 8
GH1-04 140 4.5 8.5
GH1-07 140 7 9
200 2000 172" 3/4"
GH1-10 140 10.4 9.5
GH1-15 140 15 9.8
GH1-19 140 19 10.5

* Para el uso del poliuretano, la velocidad recomendada es de 100 a 500 disparos por minuto, y la presiéon de operacién es de 35 to 50 kgf/cm?®.
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Jourves

(%) GH1-10 (%)
100+ — = ——— 100 —
i | 1500r.p.m. E
’g ] [T 1000r.p.m.T = —~ m
~ 80 1 # = 80 o
= 5°°"pﬂ-’np 1000r.p.m. =
o
ts 60 / 60 5
E 15[ == 1500 =
c — r.p.m.
S 40 /[ R —— S
m kS
°
20- o
10 = —_ 1000r.p.m.
——orp
4
/
— Pl T 3 g
E 5 1500r.p.m._L~"T =
= —T 2 S
(s}
© | <
? ,4/ 1000r.p.m. :,C:
€ A7 1 E
0 0
0 35 70 105 140
Presién (kgf/cm?)
| DIMENSION ( Unidad : mm)
A
B 35 40 164
< . 22 104 22 Impulsién
h ‘ BT 172"
© -
7 = , .
J w
U B o s ]
Aspiracién / o
PT 3/4" ))) =
| T 1T «
Modelo A B (o] 60 12 0 o1
GH1-02 149 74 5 84 150 @22x1 Spotface
GH1-04 154 79 ic e e e e e e == = |
| o
GH1-07 160 85 16 ©_0 - | 58 !
N I
GH1-10 167 92 23 (@) gl ! =
&/J | Q |
GH1-15 172 97 28 ‘ | ’: ; |
! |
GH1-19 179 104 35 a-mepPizsizs | ] “’% el
30 — = |
30| |
45 : 30 |
Brida de racor e !
Dimension de eje
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Bombas de engranajes externa > Bomba quimica (poliuretano)

GH2

| simBOLOS || cODIGO DEL PEDIDO

> EEEep

Aspiracion
© > Nombre de Modelo GH2
® > Entrega 25, 30, 35, 40
© » Aplicacion C  quimica (poliuretano)
S refrigerante interior
O > Montaje F  tipo de brida
L tipode pie
0 » ek R sentido de las agujas del reloj

(Vista lateral de autoalineantes teniendo)
L  sentido de antihorario
* La materia prima del sello: VITON

La materia prima de eje: JIS G4103 SNCM-21
(SAE8620)

|| ESPECIFICACION MODELO

Velocidad Tamano de orificio
Presién maxima Entrega (r.p.m.) () Peso
Modelo ( kgf/cm?) (cc/rev) (kg)
Min. Max. Impulsion Aspiracion
GH2-25 120 25 19
GH2-30 120 30 19.5
200 2000 3/4" 1"
GH2-35 120 35 20
GH2-40 120 40 20.5

* Para el uso del poliuretano, la velocidad recomendada es de 100 a 500 disparos por minuto, y la presién de operacién es de 35 to 50 kgf/cm”.
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Jowmves

(%) GH2-25 (%)
100 100 ~
~——_[nv| L[] B
@ R <<\<<::1_E;0\0m
= ©
— % ~r~11000rpm.] %0 &
S T B
° 1500r.p.m. t c
w 80 P 1000r.p.mi 1 80 2
2 >
@ ©
;g 70 / 70 o
b kS
Q
60 ]
50 10
1500r.p.m. ,4
40 ‘ //
1500r.p.m. 7
I =
= 30 777777777’4777774 \E]
g 1000rp.m. | ] 1 5
= \C
L | g
©
I ,~11000r.p.m. £
e 7 ~ [5)
£ 10 L~ £
i} 7 =
0 0
0 35 70 105 140
Presién (kgf/cm?)
| DIMENSION ( Unidad : mm)
A
196
B 42 48
C 1 24 130 24 Impulsion
B BT 3/4"
| .
A\ — g
N
3
L —1 -
Aspiraciéon Y
PT1" -
[TT1 T
85 2.
Modelo A B C ’ o 150 ) o1
GH225 215 122 35 ©22x1 Spotface
GH2-30 222 129 42 i} Fr———-—-=—-=-=-==-- -
z |
GH2-35 234 136 49 ! |
8 2 ! :
GH2-40 236 143 56 |
L f I
L :
30 4-M8 P1.25 L30 I 35 :
|
52 | e e e e e e —— = a
Brida de racor Dimension de eje
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Bombas de engranajes externa > Bomba quimica (poliuretano)

GH4

| simBOLOS [ | cODIGO DEL PEDIDO

T EEepE

Aspiracién
@ > Nombre de Modelo GH4
® » Entrega 50, 60, 70, 80
© > Aplicacién C  quimica (poliuretano)

S  refrigerante interior
O » Montaje F  tipo de brida
L tipo de pie

6 Direccion de rotatorio R
(Vista lateral de autoalineantes teniendo)

sentido de las agujas del reloj
L sentido de antihorario
* La materia prima del sello: VITON

La materia prima de eje: JIS G4103 SNCM-21
(SAE8620)

I ESPECIFICACION MODELO

Velocidad Tamano de orificio
Presién maxima Entrega (P (=Y Peso
Modelo ( kgf/cm?) (cc/rev) (kg)
Min. Max. Impulsién Aspiracion
GH4-50 100 50 30
GH4-60 100 60 31
200 1800 1" 11/4"
GH4-70 100 70 32
GH4-80 100 80 88

* Para el uso del poliuretano, la velocidad recomendada es de 100 a 500 disparos por minuto, y la presién de operacion es de 35 to 50 kgf/cm?.
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Jowmves

(%) GH4-60 (%)
100 v —] 1500r.p.m. ] 100 'g
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-1 N 7T 1T N
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PT 11/4" \@ ‘ @//
o | -
T S 1)
ST RN j T =
I al R = 1
Modelo A B c 9% 15 \ 190
120 220 2- 013
GH4-50 226 17 38 ©22x1 Spotface
GH4-60 234 125 46 e e e e e — == |
I | L5
GH4-70 242 133 54 6} @ | 33 [
el |
GH4-80 250 141 62 s -8 8 ! 8 |
=
~N— |
o, @ ] i |
s | 4-M0 P15 35 | =20 ‘ LR
58 e e e - - |
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Dimension de eje
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Steed Machinery Co., Ltd.

No. 28, Ruiguang St., South Dist.,

Taichung City 40249,

Taiwan

Tel:  +886-4-2285-4867

Fax: +886-4-2285-2848 mas informacion
Email : info@steedmachinery.com.tw www.steedmachinery.com.tw
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